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1 TSTC [Pablo Ameigeiras Gutiérrez

Jonathan Prados Garzén

Desarrollo de un algoritmo para la asignacion de flujos en
redes TSN asincronas para la Industria 4.0

ICaleya Sanchez, Julia

El objetivo del proyecto es el disefio, desarrollo y evaluacion
de un algoritmo de priorizacion de flujos en redes TSN
asincronas industriales. TSN es un conjunto de estandares,
definidos como alos esta
Ethernet IEEE 802.1Q, que definen redes convergentes y
deterministas de capa 2. Se espera que TSN se convierta en
la tecnologia cableada dominante de las futuras redes

Esto se debe aque TSN acabara
icon los problemas de interoperabilidad y dificultad en la
gestion de las redes industriales actuales, las cuales estan
basadas en Ethernet Industrial. Para ofrecer una conectividad
de baja latencia y determinista, las redes TSN incluyen
sofisticados mecanismos que hacen que su configuracion sea
lextremadamente compleja. En este proyecto se aborda este
problema mediante el disefio de un algoritmo escalable capaz
de priorizar flujos de trafico industriales de modo que se
lgaranticen sus requisitos deterministas de calidad de servicio.

en Matlab.

de conmutacion, redes Software-Defined
INetworking (SDN), disefio de algoritmos
ly analisis de complejidad algoritmica.

IPC de altas prestaciones /
Matlab

|Ant. Javier Diaz Alonso

Eduardo Ros Vidal

/Algoritmos de disciplinado de relojes para infraestructuras
criticas

(Casero Santos, lvan

Este proyecto pretende estudiar los algoritmos avanzados de
icontrol de osciladores. Primero pretende estudiar modelar su
icomportamiento para predecir las desviacionestemporales
usando un sistema basado en Maser y Common view como
lescala de tiempo de referencia. Utilizando recepctores GNSS,
se desarrollaran algoritmos avanzados de control para
disciplinado con minimo error absoluto (offset) y desviacion

IProgamacion en C/C++. Sistemas de
comur Sistemas de control

tipica (jiter) en frecuencia y/o fase. Se diferents
tipos de osciladores y su aplicacion a infraestructuras criticas
lcomo centros de datos, redes Smart-grid y 5G.
lOpcionalmente se contemplara la utilizacién de otro tipos de
fuentes de tiempo como alternativa o complemento (fusién de
informacion) a los sistemas GNSS.

IMaser pasivo, osciladores
IOCXO ylo rubidio. Receptornes
IGNSS. Sistemas empotrados
ppara desarrollo de algoritmos
de disciplinado.

UOSE ANDRES GONZALEZ
3 | TSTC | 6pez

ANGEL MANUEL GOMEZ
GARCIA

DETECCIQN DE ATAQUES DE REPLAY EN SISTEMAS DE
BIOMETRIA DE VOZ

Chica Villar, Manuel

El proyecto contempla el desarrollo de técnicas de anti-
ispoofing basadas en redes neuronales profundas para la
deteccion de ataques de replay (i.e., reproduccion de audios
pregrabados) en sistemas de verificacion por voz. Estos
lataques han demostrado ser un importante riesgo de
iseguridad para estos sistemas, ya que posibles atacantes
podrian lograr tener acceso a aplicaciones seguras (p. ej.

de banca online) al sistema de
biometria muestras de voz pregrabadas de usuarios
igenuinos. Con el fin de detectar estos posibles ataques de
ispoofing, en el trabajo el alumno desarrollara técnicas
basadas en DNNs que, entrenadas con bases de datos de
'voz genuina y ataques de spoofing, sean capaces de detectar
[de forma robusta y precisa estos ataques.

Procesado de sefial, Lenguaje de
lprogramacion Python y librerias de deep
learning(Pytorch, Sklearn)

IPC, Entorno de programacion
IPython

4 [TSTC  |Isaac Manuel Alvarez Ruiz

|Angel de la Torre Vega

Nuevas técnicas de registro de potenciales evocados
lauditivos

Chinchilla, Alejandro

Disefio de patrones de estimulacién avanzados para el
registro de potencial dos auditivos. on de las
técnicas mediante la adquisicién de una pequefia base de
datos.

&

IRegistro y procesamiento de sefiales

MatLab / Octave / Phyton

UOSE ANDRES GONZALEZ
5 | TSTC | 6pez

/ANA BELEN CHICA MARTINEZ

EEG-a-voz: Sintesis de voz a partir de registros de la
lactividad cerebral

del Castillo Cabrera, Jests

El proyecto persigue del desarrollo de algoritmos de sintesis
de voz a partir de registros de la actividad cerebral obtenidos
len tareas de produccion del lenguaje. Para ello, el trabajo
consistira en tres fases. En una primera fase, el alumno

recopilara datos de EEG y voz de mientras
realizan tareas de produccion de habla (lectura de palabras,
frases, etc.). En una segunda fase, estos datos seran
lempleados para entrenar algoritmos de machine learning con
lel objeto de sintetizar voz a partir de los registros de EEG
lobtenidos. En una (ltima fase, se evaluaran los audios
generados mediante métricas objetivas y subjt

Pr do de sefial EEG, Lenguaje de
i6n Python y librerias (MNE,

Pytorch)

C, Entorno de programacion

P
Python

6 [TSTC  |Antonio M. Peinado Herreros

José Luis Pérez Cérdoba

implementacion de un beamformer sobre array esférico
lambisonics

Diaz Rey, Ignacio

En este proyecto se pretende desarrollar un sistema de
beamforming de muy alta directividad implementado sobre un
larray esférico con 19 canales (micréfono tipo ambisonics). Se
testearan aspectos como el nimero de canales para realizar

el ing o la confi 6n apropiada de canales para
conseguir seftales de alta calidad con un coste computacional
bajo.

Python, MatLab, Software
[Zylia, micréfono Zylia
lAmbisonics “Pro Have It All" de
ftercer orden.

7 TSTC [José Camacho Paez

Roberto Magan Carrion

atico de C i en
Big Data Analaysis (MBDA) para el analisis de trafico en red

Fernandez Morales, Sergio

El objetivo de este trabajo es investigar técnicas de clustering
a de i para la

monitorizacion estadistica multivariante de red.

Netflow, MNSM, Python

IMEDA Toolbox, FCParser, PC
lpropio

Francisco Javier Garcia Ruiz

|Andrés Godoy Medina

UGR

ony
sobre sustratos flexibles

Fernandez Sénchez, Mari
Carmen

Este Trabajo Fin de Master se centra en el desarrollo de
menristores (resistores con memoria) sobre sustratos
flexibles, tales como polyimidas. Se evaluaran técnicas
basadas en foto-reduccion laser, para el desarrollo de
dispositivos horizontales y verticales. Se trabajara en la
implementacion de técnicas automaticas de caracterizacion
de memristancia, asi como en la extraccion de elementos
parasitos (resistencias de contacto, capacidad parasita,

lefectos de trampas, etc.).

Electrénica. Caracterizacion avanzada en
laboratorio electrénico.

Mesa de caracterizacién
lanalitica, laser galvanométrico,
lanalizador de semiconductores.




CCIA

[Francisco Javier Garcia
Castellano

IAprendizaje supervisado usando técnicas de Big Data para
lproblemas de riesgo crediticio

Gil Ruiz, Gonzalo

Las entidades financieras suelen tener conjuntos de datos lo
suficientemente grandes para no poder ser manipulada con
herramientas tradicionales de ciencia de datos. En este
trabajo el alumno estudiara diversos algoritmos de
laprendizaje automatico adaptados al Big Data, usando

\Apache Spark, con el objetivo de procesar y modelizar uno o
mas conjuntos de datos de riesgo crediticio o de prediccién
de bancarrota. También utilizara herramientas de Inteligencia
Artificial Explicable para tratar de predecir y caracterizar el
riesgo en la concesion de un crédito a un cliente o de
bancarrota.

len python.

10

TSTC

Ilgnacio Alvarez Illan

Diego Castillo Barnés

Diagn6stio asistido de cancer de prostata mediante IA y deep
learning

Guarino Marin, Jaime

La propuesta de trabajo conslsle en usar una base de datos
de privada de MRI

Resonance Imaging) de pacientes con cancer de prostata
para aislar el tejido afectado de otros organos que aparecen
len en la imagen, y clasificar las lesiones delineadas. En este
proyecto de TFG se pretende desarrollar algoritmos de
lanalisis y clasificacion de tejidos usando herramientas de
inteligencia artificial para la segmentacion de tejidos
cancerigenos, basandose en paradigmas como Unet, basado
len deep learning y nuevas propuestas de clasificacion.

Deep learning

Python

TSTC

Pedro Garcia Teodoro

Anallsws de uso de la IA para el aprendizaje automatico de

1es en entornos de redes y sistemas de
comunicacion

Lopez Jiménez, Sergio

El Creciente riesgo de seguridad en entornos de redes y sistemas
lobliga a la especializacion de los administradores de sistemas en
leste ambito. Ademas del empleo de diversos tipos de herramientas
de deteccion y respuesta, también resulta conveniente el
despliegue de honeypots, esto es sistemas trampa que resultan
atractivos para los atacantes y, desviando su atencion de sistemas
(criticos del entorno, permiten aprender nuevas metodologas y
procedimientos de ataque.

Partiendo del disefio y despliegue de un conjunto de honeypots en
una red corporativa, el objetivo perseguido en el presente TFM es
el analisis de la informacion recolectada mediante técnicas de 1A
para el ap! de fas y procedi

de ataque.

Redes, SO, programacién, seguridad

12

TSTC

LUZ GARCIA MARTINEZ

MANUEL TITOS LUZON

Sistema automatico de clasificacion de patrones de
imovibilidad urbana en registros de sensorizacion actstica
distribuida.

IMARTINEZ CLEMENTE,
ICARLOS

El objetivo del proyecto sera el procesado automatico de los
registros de
lentorno controlado de sensonzaclon instalado en la ETSIIT,
para extraer conocimiento acerca de los patrones de
movilidad de peatones y vehiculos existentes en la misma.
Una vez calibrado el sensor en el entorno de pruebas, se
laplicaran técnicas de reduccion de ruido, técnicas de
delecclon aulomaﬂca de regiones de interés en imagenes y
otra: 1 supervisada para obtener
como resultado \a detecclon automatica completa (de extremo
la extremo) de patrones de movilidad urbana en el entorno de
la ETSIIT,

lconocimientos de programacion y teoria
de la sefial,

python, matlab, sensor
lactistico distribuido

13

Nuria Lopez Ruiz

Antonio Martinez Olmos

Desarrollo de un sistema de analisis multiespectral portatil

Mesa Simén, Miguel Angel

Disefo y desarrollo de un sistema de analisis multiespectral|
basado en el sensor AS7265X. Los objetivos son:1- Puesta|
len marcha del kit de desarrollo de AMS AS7265X DEMO KIT
\V3.0. 2- Integracion del sistema con Arduino para
realiacion de medidas. 3- Desarrollo de una aplicacion|
\Android que permita el control remoto del dispositivo. 4-
/Aplicacion del sistema desarrollado.

5

IProgramacion Arduino y Android,
colorimetria basica

IAMS AS7265X DEMO KIT,
{Arduino, Android Studio,
Bluetooth

14

TSTC

Muan José Ramos Mufioz

Pablo Mufioz Luengo

/Anélisis de herramientas de virtualizacion para servicios de
baja latencia

Mufioz Aguilera, Juan Francisco

Las aplicaciones de mision critica presentes en sectores
icomo la fabricaci6n, la automatizacion o la automocién
requieren una garantia determinista en el funcionamiento de
la red. Una so\ucwbn ampllamente aceptada consiste en usar
las (TSN) como
solucion cab\eada y 5G como solucién inalambrica. Sin
lembargo, la virtualizacion de funciones de red (VNF, Virtual
Network Functions) puede introducir retardos no acotados
que dificulten proporcionar un servicio determinista extremo a
lextremo. En este trabajo, se analizaran y evaluaran diversas
lestrategias para permitir que las funciones de red
virtualizadas ejecuten funciones sensibles al retardo
manteniendo el determinismo que requiera la aplicacion.

INociones basicas sobre virtualizacion y
sistemas de tiempo real

Ordenador personal, DPDK,
IRT-Linux, KVM

15

Andrés Maria Roldan Aranda

\ética de cavidad a17s
MHz y disefo de comruladur rpara acelerador de particulas
kw

Pérez Segura, Andoni

El alumno desarrollara trabajara en :
- Simulacién con HFSS de una cavidad resonante tipo pillbox|
de 175 MHz.

- Disefio de controlador de sefiales de telecontrol y gestion de|
a ara i i en una red|

EPICS.
- Disefio de PCB para el controlador

Matlab, Python, TC/TP, script, Visual
Studio Code, Programacién C++

Matlab, Python

16

ica

Andrés Maria Roldan Aranda

Simulacién de cana\ para enlace en VHF/UHF para cubesat.
del

microcontrolador y médulo de |vansm
NURADIO

[Romero Ochando, Rubén

El alumno desarrollara trabajara en :
- Conocer y modelar la comunicacién en un canal radio VHF/|
UHF para envio de imagenes a baja velocidad.

- Implementacion de un prototipo de iver L
arquitectura CUBESAT en PCB 10x10 cm.

- Caracterizacion del enlace mediante uso de GRNU-Radio y|
transceiver HackRF

Matlab, Python, TC/TP, script, Visual
e, 6n C+

O
+,GNU_Radio

Matlab, Python

17

[TSTC

|Antonio M. Peinado Herreros

/Alejandro Gomez Alanis

Desarrollo de un sistema profundo de antispoofing basado en|
datos estéreo para sistemas biométricos de voz.

Sanchez Valera, José Carlos

La biometria de voz esta experimentando un fuerte auge

Icomo alternativa que ayuda a diversificar los métodos de

lautenticacion. Sin embargo, como otros sistemas biométricos,

les susceptible de sufrir ataques, por lo que se hace necesario
técnicas de

robustas para garantizar la seguridad de los sistemas. En
leste proyecto se pretende desarrollar un sistema de

asado en redes profundas a partir
de datos estéreo, es decir, parejas de sefiales de voz con dos

, voz genuina y voz fraudulenta.

IPython, Pytorch

18

[TSTC

Isaac Manuel Alvarez Ruiz

Juan José Esteban Delgado

EMPRE
SA

Optical readout and control for laser interferometry in space

Sergio Lozano Althamer

This project is based on an Erasmus collaboration between
the University of Granada and the Max-Planck Institute in
Hannover (Germany). Ele:mca This project is based on

[Telecommunications, software and

g of optical
readout methods and Ccntrul Iuglc for inter-: salel\lle laser

i g

ranging instruments

(Circuiit electronics design, RF
systems and experience with
measurement instruments




19

Francisco Javier Garcia Ruiz

Mario Fernandez Pantoja

bl

UG

Estudio e implementacion de un dispositivo de terapia
imédica TMS (Transcranial Magnetic Stimulator)

[Torres Montijano, Carmen

En este TFM se pretende abordar un estudio e

1 de un prototipo simple de TMS (Transcranial
Magnetic Stimulator), cuya finalidad es explorar el cerebro de
forma no invasiva a través del campo magnético generado
por una bobina optimizada para tal fin.

Objetivos

- Estudio de la literatura cientifica acerca de la evolucién en
los disefios.

- Reproduccién en software de simulacién y comprobacién de
resultados con publicaciones

- Disefio de bobinas optimizadas

- Impresion de prototipos en PCB

Electromagnetismo, electrénica

Software de simulacion de
circuitos (Ltspice), sotware de
disefio de PCB (Eagle)

20

TSTC

Pablo Padilla de la Torre

Carlos Molero Jiménez

UGR

Disefio y p de basados en
lestructuras penodlcas 3D para comunicaciones por satélite

|Velasco Garcia, Jaime

El proyecto consiste en el disefio, fabricacion y
caracterizacion de dispositivos radiantes de tipo reflectarray
basado en estructuras periddicas con celda unitaria 3D

metalica y para cada
polarizacion, de modo que permitan la configuracion
independiente del haz en cada polarizacion. Se planteara el
disefio de una polarizacion y una banda, y su extension a
doble polarizacién y doble banda. Dicho disefio se concibe
para su uso como antena directiva para enlaces punto a
punto y enlaces via satélite , en microondas/milimétricas.

|Antenas, radiofrecuencia

ICST, Matlab
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TSTC

IMIGUEL ANGEL
LOPEZ GORDO

JESUS MINGUILLON
ICAMPOS

Aplicacion de Realidad

deportistas de alto rendimiento

para

Este TFM esta enmarcado en los proyectos XENSORY y
BCISENS del NeuroEngineering and Computing (NECO) Lab
(https://www.ugr.es/~bcilabl). Ambos proyectos pretenden
desarrollar neurotecnologias interactivas basadas en el uso
lcombinado de realidad extendida (RE) e interfaces cerebro-
lordenador (BCI) con aplicacion en salud, educacion y deporte
de alto rendimiento. En este TFM se pretende implementar
una aplicacién en el ambito del deporte de alto rendimiento a

Programacion C# y Python. Experiencia

elegir entre esqui de y 1o
de balonmano, Para ello se creara un escenario de RE (Unity
y C#) con diversos periféricos (HMD, eye tracker, camara

desarrollo de escenarios
\irtuales (Unity). Procesamiento de
Isefiales y datos, IA/ML, arquitectura

PC, hardware y periféricos de
RE (HMD, eye-tracker,

camaras 360°,
controladores,

), software

1360°, controladores, etc.) sobre el que se
programa de entrenamiento de deportistas con el sopone e
lexpertos del mbito. A continuacion se procedera a su
validacion con deportistas reales, dando lugar a ciclos de
loptimizacién de la aplicacion. Finalmente, la eficacia de la
aplicacion seré analizada mediante el escrutinio de los
resultados. Dado el contexto en el que se desarrolla este
trabajo, existiria la posibilidad de iniciar tesis doctoral como
icontinuacion de este TFM.

en tiempo real

para pr y ejecucion

Unity/C#.

TSTC

NJests Minguillon Campos

Miguel Angel Lépez Gordo

UG

2

Desarrollo de escenarios de realidad extendida e integracion
len neurotecnologias de lazo cerrado y tiempo real para el
tratamiento de desérdenes de origen neuronal

Este TFM esta enmarcado en los proyectos XENSORY y
BCISENS del NeuroEngineering and Computing (NECO) Lab
(https://www.ugr.es/~bcilab/). Ambos proyectos pretenden
desarrollar neurotecnologias basadas en el uso combinado
de realidad extendida (realidad virtual y aumentada) e
interfaces cerebro-ordenador (BCI) en tiempo real y lazo
cerrado, para su aplicacion en el ambito del tratamiento de
[desdrdenes de origen neuronal (demencia, autismo, paralisis
cerebral, etc.). En este sentido, los estimulos presentados en
el io virtual se a

modelos de decision basados en inteligencia artificial (IA) y
machine leaming (ML), en funcién del objetivo y del estado
mental del usuano , estimado mediante

IProgramacion orientada a objetos (C++/
de

IC#), experiencia en
imundos virtuales (Unity), conceptos
basicos de \A/ML arquitecturas y

IPC, hardware de veahdad
(

camaras, I|m|ladoves mundo
|virtual, etc. ) software para

neuronales

bésicos

dalos cunduclua\es Los objetivos concretos para este TFM
son: 1) 1 de los escenarios virtuales

(Sa\a objetos, etc.), 2) integracion de dichos escenarios con
lel motor de actualizacién (comunicacién con servidor remoto)
ly 3) validacion de todo lo anterior en pruebas piloto. En caso
de tener vocacion y perfil de investigacion (con intencién de
lcontinuar con una Tesis Doctoral), podrian incluirse objetivos

i n el de toma de decisi

r col
basados en IA/ML.

( |dur)

pr y ejecucion
Unity/C#.

Carlos Mérquez Gonzélez

Carlos Navarro Moral

Implementacion de una cabina para caracterizacion eléctrica
de dispositivos y sensores en ambientes de gases.

Se propone el disefio y la implementacion fisica de una
cabina donde se llevara a cabo la caracterizacion eléctrica de
dispositivos semicondutores. La cabina permmra cuntrular

(Circuitos electrénicos, Arduino u otros

remotamente el ambiente en el que se los
distintos dipsitivos, normalmente en atmosferas de gases
lcomo N2 o NH3.

imicropr

|Arduino, RaspberryPi, Labview,
Eagle o Altium, sistema de
prototipado PCB, Equipos de
caracterizacion de
'semiconductores.

ETC

Carlos Navarro Moral

(Carlos Mérquez Gonzélez

UGR

C: i6n eléctrica de i lectrénicos como

sensores de gases.

Se iara dispositivos ante la
presencia de diferentes gases utilizando una cabina de
medida. Se analizara la respuesta temporal transitoria y su

ante e

Electrénica bésica. Tecnologia de
dispositivos.

Matlab. Analizador de
lsemiconductores, osciloscopio,
multimetro.

ICarlos Marquez Gonzalez

Carlos Navarro Moral

UGR

C i6n eléctrica de i lectronicos
lavanzados como celdas de memoria en el laboratorio de
inanoelectrénica.

Se estudiaré dispositivos

tecnologia avanzada, caracterizandolos expenmemalmeme
len el laboratorio de nanoelectrnica. Se analizara su posible
utiizacion como celdas de memoria dinamica y estética y se

caracteristicos.

Electrénica bésica. Tecnologia de
dispositivos.

Matlab, programacién basica,
Origin, analizador de
isemiconductores y mesa de
lpuntas semiautomatica.




ICarlos Navarro Moral

(Carlos Mérquez Gonzélez

UGR

Estudio de 6ni como sensore:
de iones (ISFET).

Se contempla el estudio teérico y mediante herramientas de
simulacién sobre la viabilidad de dispositivos
nanoelectronicos avanzados como transistor de efecto campo
sensible a iones (ISFET). En particular, se contempla el
lestudio de diodos Shockley con puerta y diodos con dopado
virtual en tecnologia de silicio sobre aislante.

Electrénica basica. Tecnologia de
dispositivos.

'Synopsys, Silvaco, Matlab,
Pspice

ICarlos Marquez Gonzalez

Carlos Navarro Moral

UGR

Fabricacion y caracterizacion de transistores con materiales
idil 2D

'Se contempla en este proyecto la fabricacion de transistores

Electrénica basica. Tecnologia de

ITMDs (MoS2, WS2 o grafeno) y su
i en ioder onica.

Matlab, origin

Francisco Javier Garcia Ruiz

Francisco Pasadas Cantos

UGR

Disefio de elementos radiantes sobre sustratos flexibles
imediante técnicas de fotoreduccion laser

EI TFM propuesto se centra en el desarrollo de sistemas

por

fabricados mediante técnicas de foto-reduccion laser. Se

evaluaré el desarrollo de antenas fabricadas mediante la

reducicién de materiales con alto contenido en carbono, as

lcomo técnicas mixtas que permitan la incorporacion de estos
en disefios mas

Electrénica. Disefio de antenas.
Caracterizacion de RF.

Laser galvanométrico, VNA,
software de simulacién
electromagnética (RFPro, CST
o similar).

37

IAndrés Roldan Aranda

'Soporte GIMBAL para camana de supervision de antenas.

El alumno desarrollar un controlador de orientacion para una
lcAmara que controlaré Ia direccién de una antena. El sistema
lconsta de una base rotatoria controlada por un motor paso a
paso y otro mator similar que eleva la camara sobre la
plataforma.

El control ser realizar con un microcontrolador y la seftal de
video se enviara para su monitorizacién en remoto. La
programacitn se realizara en Python y C.

Programacién de Microcontroladores

Pythony C

38

ica

|Andrés Roldan Aranda

Equipo portable de medida de Fluxgate para caracterizacion
Imagnética.

El alumno continuara un disefio de un equipo de medida del
Icampo magnético generado por un equipo electrénico y su
modelado mediante momentos dipolares equivalentes. Se
usara unas bobinas de Helmholtz 3D existentes en el

e Micr

para el campo ico terrestre.

El control ser realizara con un microcontrolador ESP32 con
\WIFI y una tarjeta de adquisicion de las sefiales anal6gicas
igeneradas por la sonda fluxgate de alta sensibilidad. La

ion se realizaré en Pythony C.

P i6n d
IAdquisicion de sefiales.

Pythony C

39

ica

|Andrés Roldan Aranda

/Antena y red de adaptacion para generacion de plasma en
luna fuente de iones para acelerador de particulas.

pr
|ETalumno realizara el disefio de una antena y red de
ladaptacion para conectar un amplificador de 2 kW a 175
MHz. La red de adaptacion se realizara para sintonizar la
fuente de iones de manera que el plasma pueda arrancar sin
problemas. Se usara HFSS para realizar las simulaciones de
la antena.

La red de adaptacion permitird minimizar la potencia reflejada
una vez que arrranque el plasma dentro de la camara. Se
realizara las simulaciones en SIMION para ajustar las lentes
lelectrostaticas para acelerar los iones hacia el acelerador
lineal.

IProgramacion de Microcontroladores.
IAdquisicion de sefiales.

Pythony C
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for industrial noise

El alumno participara en el disefio e implementacion de un
lequipo electrénico de medida de actividad acustica Se
incorporara al equipo de disefio de una empresa de Granada
icon la posibilidad de 6 meses de beca.

El equipo se disefiara con ALTIUM y se trabajaré en la
caracterizacion de la parte anal6gica y fases de test de los
lequipos disponibles en fase beta. La programacion se
realizara en Pythony C.

Programacion de Microcontroladores.
Procesado de Sefiales.

Pythony C

a
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de técnicas de

Caracterizacién de RRAMS y
lextraccion de parametros.

El alumno realizara medidas de RRAMs en el laboratorio
usando un de para . Se an las
curvas de P de tensior en

modos de polarizacion a figerentes temperaturas usando un
criostato de Helio.

Posteriormente se usaran métodos matematicos para obtener
los parametros de un modelo circuital que represente las
caracteristicas del medido.

IProgramacion de Matlab/Python
|Analisis numérico.

IPython y Matlab
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|Antonio Javier Praena Rodriguez

Medidor de radiacién para monitorizacién de fuente de
neutrones.

El alumno se adentrara en el mundo de la radiacion nuclear
[de mucho interés para su uso en radioterapia en Hospitales.
En este caso se monitorizara la radiacién de una fuente de
neutrones del Dpto. de Fisica Atémica.

Usando un sensor de radiacion se realizara un prototipo de
lequipo de medida de la radiacion recibida.

El alumno puede ver otros trabajos previos realizados en el
(Grupo de Electrénica Aeroespacial en esta URL:
https://granasat.ugr.es/theses/

IProgramacion de microcontroladores.
Sensores e instrumentacion electrénica.

IPython y Matlab

43

ica

|Andrés Roldan Aranda

Disefio y fabricacion de un Transmisor para CANSAT y
receptro en tierra para la division de educacion de la ESA

ETalumno realizara una actualizacion de un disefio de un
ICANSAT para adaptarlo a las necesidades del concurso
ICANSAT organizado en Europa por la division de educacion
de la Agencia Espacial Europea.

EI CANSAT estara formado por un sistema en el segmento de|
'vuelo (un prototipo del tamafio de una lata de refresco,
por un p idas), y en el de tierra un

IProgramacion de microcontroladores.
. A h

receptor de datos por el de vuelo.

Se usara un microcontrolador dual core ESP32y en el enlace
radio se utilizara un médulo LORA o similar.

Se realizaran pruebas de alcance para obtener maxima
distancia permitida entre el emisor y receptor. Se incluira un
IGPS para la recuperacion del CANSAT tras su lanzamiento

desde el cohete.

IPython, Matlab y Arduino IDE
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Disefio de un dispositivo |IOT a 2.4 GHz compatible con
larquitectura Tasmota

El alumno realizara una actualizacion de un disefio de un
dispositivo 10T para instalacion domatica de bajo consumo.
La frecuencia del enlace de control sera a 2.4 GHz. Si incluira
el disefio y simulacion de la antena del 10T.

Se realizaran pruebas de alcance para obtener maxima
distancia permitida entre el emisor y receptor. Se pondra
lespecial atencion a minimizar el consumo del dispositivo. Se
realizaran pruebas para su posible conexion a una red de
isensores Zigbee.

IProgramacion de microcontroladores.
. A h

IPython, Matlab y Arduino IDE
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David Maldonado

c de equipo micr para la medida

de sensores micr

El alumno desarrollara una aplicacion de control de los|
controladores de direcciones en los ejes X, Y y Z y giro
superior para poder desplazar una oblea de silicio con
isensores microfabricados y centrarla en el sistema de
medida.

IProgramacion en MATLAB Lenguaje C.

El alumno desarrollara los i de acion
tanto en MATLAB como en Python que controlaran los
microposicionadores USB.

El alumno trabajara en el grupo de Electronica Aeroespacial
GranaSAT.

Solidworks, Altium Designer,
Matlab, Arduino, Raspberry Pi
ICompute Module.

[Francisco Barranco Exposito
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Procesamiento paralelo de imagenes utilizando
coprocesadores hardware-software (SoC — microprocesador
+ FPGA)

Este proyecto consiste en la implementacion de un sistema
lempotrado en un SoC para el procesamiento de imagenes
(video) si es posible, en tiempo real. El sistema debera
recolectar la entrada de una camara, realizar el
procesamiento a través de un sistema de coprocesamiento
hardware-software y generar la salida de ese procesamiento
lque puede ser guardada, enviada a un servicio en la nube o
mostrada a través de una pantalla. El procesamiento que se
llevara a cabo utilizara bibliotecas que permiten implementar
redes neuronales profundas en estos sistemas empotrados, y
realizara tareas como la deteccion, la clasificacion de objetos,
iminacion o ion del fondo de imagen, etc.

Programaci6n en C/C++ o python.
c jentos de sistemas

Se utilizara una SoC
((microprocesador + FPGA)
lademas de bibliotecas de
funciones para la realizacion de
redes neuronales.

10

[TSTC

Isaac Manuel Alvarez Ruiz

Juan José Esteban Delgado

EMPRE
SA

Improvement of an Electrical Ground Support Equipment for
la Central Timing Unit in the LISA Project

This project is based on an Erasmus collaboration between
the University of Granada and the Max-Planck Institute in
Hannover (Germany). Electrical Ground Support Equipment
(EGSE) are tools used by sub-system manufacturers and
integrators to test and validate electrical functions and
performance levels on-g| d during the q and

lacceptance verification test campaigns. In this Master Thesis,
it is proposed to support an engineering team in charge of the
development of an EGSE instrument for a Central Timing Unit
(CTU). The CTU distributes time and frequency signals to
iseveral sub-systems of the LISA satellites, as required by the
Payload Electronics, providing low noise clocking and
precision timing outputs at sub-nanosecond accuracy.

mmunications, software and
lhardware engineering.

(Circuit electronics design, RF
lsystems and experience with
measurement instruments

[TSTC

Isaac Manuel Alvarez Ruiz

|Alejandro Rubia Ortiz

EMPRE
SA

Disefio e implementacion de una baliza para conocer la
locupacion de una plaza de aparcamiento en tiempo real

Trabajo enmarcado en colaboracién con una empresa de
desarrollo electrénico para el disefio e implementacion de una
baliza. El objetivo es determinar en tiempo real la ocupacion
de un parking mediante el uso de un magnetémetro.

Desarrollo de sistemas hardware,

electronica, entre

Proy

imicrocontroladores pic.

imicrocor pic
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