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TSTC

Juan José Ramos Mufioz

Disefio e implementacién de un sistema de gestion distribuida para
empresa

Almohalla Gémez, Cristian

El presente proyecto tiene como objetivo cubrir las necesidades de
organizacion y planificacién de una empresa real. Estos requisitos.
incluyen un sistema distribuido para gestionar usuarios, compras de
productos, subscripciones, gestion de ficheros, entre otros. Ademas,
el disefio debe ser escalable para permitir el crecimiento de la
lempresa, y la interconexion con software de terceros. Para satisfacer
estos requerimientos, se har una analisis de las posibles
arquitecturas a implementar, contemplando soluciones de
[compromiso que involucren el valor que aporte a corto y medio plazo
a la empresa, y los recursos disponibles para el desarrollo. Para el
desarrollo del proyecto se seguiran los siguientes pasos: 1) revisién
del estado del arte de sistemas de gestién similares. 2) disefio de la
los y el tipo d 6n entre ellos,

necesarios para el sistema. 3) implementacion de lo anterior. 4)
Evaluacion del sistema.

Programacion web, redes de computadores.

Ordenador con conexién a Internet.

TSTC

Juan F. Valenzuela Valdés Antonio M. Peinado Herreros

simulacién y estudio de sistemas de MIMO masivo para
multiplexacion espacial

Alonso Molina, Carmen

En este proyecto se pretende simular un sistema de MIMO masivo
para poder evaluar el rendimiento del mismo en un sistema de
comunicaciones con multiplexacién espacial. Para ello se usaran
estimaciones de canales fisicos tipo SISO (parejas
transmisor/receptor simples) en una cémara reverberante, recreando
de esta forma condiciones de trabajo realistas en distintos escenarios
(outdoor, indoor y combinados) y con distintas geometrias. El
simulador de MIMO se completard incorporando modulacién,
interferencias y/o campos de ruido. Una vez desarrollado el
simulador, se realizard un estudio de diferentes métodos de
estimacin de los canales MIMO (informacién CSl) y de diferentes
métodos de decoding y precoding, proponiendo, en su caso, métodos

Cémara reverberante, Python, MatLab|

cClA/TST
c

Fco Javier Garcia Castellano Luz Garcia Martinez

Procesado Inteligente de imagenes con anlisis videomagnificado
para deteccion automitica de la frecuencia respiratoria en drones
de emergencias.

Arco Castillo, Alvaro

Medida automatica de la frecuencia respiratoria mediante técnicas de
anslisis videomagnificado de imagenes.

python, matlab, procesado automitico de
video, algoritmos de inteligencia artificial

Ordenador personal para programar,
Matlab. Base de datos de imdgenes
con etiquetado de frecuencia
respiratoria

TSTC

Carlos Molero Jiménez Angel Palomares Caballero

Desarrollo de un sistema de optimizacién metaheuristica a través
de Cloud Computing

Artigot Cortizo, German

El objetivo de este proyecto es la implementacion de un sistema que|
permita la ejecucion de algoritmos metaheuristicos en la nube (Cloud|
[Computing). Este sistema se basard en un modelo maestro-esclavo|
donde las maquinas esclavo se alojaran en la nube. El maestro se|
ejecutara en una maquina local y serd el que determine el algoritmo)
de optimizacién metaheuristica utilizado y los diferentes parametros|
de configuracion del algoritmo. En la implementacion se hara uso de|
maquinas virtules y/o dockers ademas de librerias de optimizacion en|
lJava y/o Matlab. El sistema tiene como objetivo ser escalable de tall
manera que las maquinas esclavo sean ejecutadas bajo demandal
dependiendo de la magnitud del problema de optimizacion.

Conocimientos previos de la titulacién.
Programacion en Python, Java y Matlab.

ETC

Andrés Maria Roldan Aranda

Equipo de caracterizacién de caracterfsticas mecénicas de madera
mediante comportamiento electroacstico

Boujir, Ayoub

Se plantea el desarrollo de una plataforma de caracterizacion de|
parametros mecanicos de vigas de madera mediante el modelado de|
la respuesta electroaciistica frente a vibraciones transversales |

El alumno 4 los algoritmos de
caracterizacion tanto en MATLAB como en Python y ser realizard|
comparativa de tiempos de ejecucion. Se usaran tarjetas de sonido|
multicanal para hacer la adquisicion. El alumno trabajara en el grupol
de Electrénica Aeroespacial GranaSAT.

Programacion en MATLAB Lenguaje C,
Instrumentacion electrénica, Disefio mecanico
CAD y disefio de PCB

Solidworks, Altium Designer, Matlab,
Arduino, Raspberry Pi Compute
Module.

TSTC

Jorge Navarro Ortiz

Mejora de prestaciones en redes LoRaWAN

Chinchilla Romero, Natalia

En este trabajo se pretende mejorar el rendimiento de una red
LoRaWAN introduciendo modificaciones en la capa de acceso al
medio (MAC). Para ello, se desarrollara un simulador que permita
verificar los mecanismos de mejora disefiados, asi como el estudio de
diferentes escenarios (entornos urbanos o rurales, red centralizada o
distribuida, etc.). También se llevaré a cabo una prueba de concepto
con equipos reales.

Matlab, Python, motas y gateway
LoRaWAN

TSTC

MIGUEL ANGEL LOPEZ GORDO

Implementacién de servios AMEN para aplicacién de salud

Escudero Tabernero, Carlos

Descripcion: AMEN consiste en un servicio en la nube de Analisis,
Monitorizacion y Estimulacién de biosefiales que permite
interactividad entre el sujeto en aplicaciones y escenarios reales. En
este proyecto se pretende implementar parte del servicio AMEN
mediante una a sobre

méviles para una aplicacién de estimulacién audiovisual destinada al
diagndstico precoz de Alzheimer. El servicio se implementard en el
entorno Proxmox VE (Virtual Environment) y se accederd desde un
socket pablico de acceso libre.

o
experiencia practica en:

- Arquitectura cliente/Servidor

.- Aplicaciones WEB/ API REST

- Programacién en Python

- Protocolos de transmisién y control
multimedia, viodestreming

- Protocolos de transferencia de ficheros y
envio de emails

- Se recomienda haber cursado la especialidad
de Telemitica en el grado

Software: Python 3.x, Sistemas de
virtualizacion Promox VE
Hardware:
https://www.psychopy.org/




EFMC

|Jesus Francisco Fornieles Callejon

| Aportaciones a la estimacion espectral de parametros del campo
electromagnético natural en la banda ULF-ELF [0.1Hz - 25Hz]

Flores Benitez, Nuria

En este proyecto se van a ensayar diversas alternativas para el
procesado y representacién espectro-temporal del campo
electromagnético natural medido por la estacién de medida ELF de

Hz. En concreto, se van a aplicar nuevos procedimientos para realizar
la estimacion espectral de la densidad de potencia del campo
electromagnético natural. También se va a hacer un estudio
novedoso para intentar caracterizar la elipticidad y polarizacion de
dichas sefiales.

Sierra Nevada para frecuencias comprendidas entre los 0.1 Hz y los 25

| Juan Francisco Valenzuela Valdés

Antonio Alex Amor

"Desarrollo de un sistema de medidas multifuncional en camara
anecoica y reverberante”

Garcia Garcia, Carmelo

El objetivo de este proyecto es el desarrollo de distintas técnicas de
medida compatilbles con camaras anecoicas y reverberantes. Estas.
técnicas comprenderén la implementacion de un software para la
realizacion de medidas de diferentes entornos de propagacion y el
correspondiente postprocesado para obtener la correlacion entre las
antenas o la capacidad del canal. También se trabajard en la
realizacion de medidas de emision e inmunidad electromagnetica y la
caracterizacion de materiales dieléctricos.

Conocimientos sobre transmision y radiacion
de ondas electromagnéticas, programacion en
Matlab

ATC

A. Javier Diaz Alonso

Rafael Rodriguez Gomez (TUTOR|
EN SEVEN SOLUTIONS)

EMPRESA

Evaluacion y desarrollo de mecanismos para mejorar la resiliencia
de sistemas de sincronizacién

Gil Ruiz, Gonzalo

El proyecto expuesto se comprende de 5 puntos a desarrollar:
1) Andlisis y evaluacién de mecanismos para mejorar la resiliencia de
sistemas de sincronizacion industriales.

2) Evaluar los mecanismos implementados actualmente en el
IEEE1588v2 y White Rabbit en equipos basados en la tecnologia Zyng.
) Evaluacién del estado actual del algoritmo BMCA en la
implementacién de PTP.

b) Evaluacion del estado actual del algoritmo BMCA en la

de White Rabbit.

3) Disefiar y desarrollar el algoritmo conocido como Alternative Best

2yn.

4) Disefiar e implementar otros mecanismos y técnicas para mejorar
Ia resiliencia de equipos White Rabbit,

5) Comparar los resultados obtenidos con cada algoritmos y/o
métodos.

Master Clock Algorithm para PTP en equipos basados en la tecnologial

Programacion en C/C++, Linux.

Equipos de sincronizacion IEEE-1588
proporcionados por Seven Solutions

TSTC/CCl
A

Luz Garcia Martinez

Francisco Javier Garcia
Castellano

Drones de emergencias: medida automtica de la frecuencia
cardiaca mediante fotopletismografia remota con procesado de
video

Gonzalez Contreras, Veronica

Medida automatica de la frecuencia cardiaca mediante técnicas de
fotopletismografia remota aplicada a imagenes de video.

phython, matlab, procesado automitico de
video, algoritmos de inteligencia artificial

Ordenador personal para programar,
Matlab. Base de datos de imagenes
con etiquetado de frecuencia
cardiaca.

cciA

Juan Gémez Romero

Miguel Molina Solana

Anilisis de tendencias de desinformacién en redes sociales

Gonzalez Ponce, Angela

Se estudiara el concepto de “noticias falsas” (fake news / deceptive

news / ysed
para monitorizar, analizar y predecir la evolucién de tendencias o
temas relacionados.

en Python, Inteligencia Artificial,
Redes Neuronales

TSTC

MIGUEL ANGEL LOPEZ GORDO

Sistema Multisensorial mediante Realidad Virtual

Gonzélez Santalla, Francisco Javier

Descripcion: Las salas son espacios,

disponibles en colegios de Educacion Especial y centro de terapia, en
donde se dispone de diversos estimulos (e.g., luces, sonidos, objetos,
texturas, aromas, vibracién, etc. ) que, controlados, te realizar una

intervencién terapéutica y educativa en el dmbito sensorial, cogniti
motor y emocional desde diversos enfoques y objetivos. Una sala de
estas caracteristicas no es econémica. Junto a los dispositivos
generadores de estimulos (tubo de burbujas, alfombrillas vibradoras,
luces proyectadas, piscina de bolas, etc..), también estd el espacio y
obra civil necesarias para su acondicionamiento. En este proyecto, se
pretende imitar una sala multisensorial mediante técnicas de realidad
virtual inmersivas y validar su idoneidad mediante un pequefio
experimento con voluntarios.

La aplicacién se ejecutard sobre un dispositivo de VR inaldmbrico y

disponer de i 1
experiencia préctica en;

- Motor de VR Unity

- Dispositivos de Realidad Virtual

- Programacion en Python, C#

- Arquitectura cliente servidor, protocolos de
transmision multimedia

Software: Python 3.x, Unity, Cit
Hardware: Dispositivos de VR
(Oculus)

MIGUEL ANGEL LOPEZ GORDO

Aplicacién mévil para el analisis del rendimiento individual y
colectivo

Gonzélez Seoane, lago

Descripcion: En la actualidad el andlisis de rendimiento
deportivo en balonmano se hace fundamentalmente a mano.
Durante el partido se registra la informacion en hojas de papel y|
luego, una vez finalizado el encuentro se pasa la informacién a

Se recomienda haber cursado la
de Telematica

ficheros excel para, a 6n, procesar la 6ny

se disponer de

obtener e sobre el tanto
individual como colectivo. Este método, ademds de consumir
mucho tiempo, no permite la toma de decisiones répidas
durante el partido en funcion de los resultados de los andlisis.
En este proyecto se plantea la automatizacién de este proceso.
Se disefiard y pondrd en funcionamiento una aplicacion para
tablet o dispositivo mévil con pantalla téctil para el registro de
informacion/eventos durante el partido y una funcion final de
volcado en formato excel. Se contaré con el soporte de una

nacional de que aportars las

conocimientos y experiencia en
transmision multimedia y bases de datos
Programacion bajo Android

Arquitectura cliente/Servidor,
publicacién/subscripcion

Generacion de App (WEB App, PWA, App
nativa)

Software:
-Python 3.
-Java/ Android Studio

Hardware:
.-Dispositivos méviles con pantalla
tacil

José Camacho Paez

EMPRESA

Monitorizacion de sistemas de red y seguridad

Infantes Pérez, Alvaro

TFM propuesto por la empresa TM Digital Granada: "El alumno tendra|
que desarrollar una interfaz para el monitoreo de las redes tanto las
propias

como la de nuestros clientes. La interfaz tiene que estar conectada a
Microtik, Cisco y poder realizar distintos tipos de consultas (Consumo
RX y TX por ejemplo) Las consultas se tienen que separar en los
distintos grupos de clientes y productos para

comparativas de servicio contratado y consumo actual

se tendrd que un sistema de avisos y
alertas de posibles ataques

2 nuestras redes (ver trafico, detectar anomalia, alertar sobre el
ataque)




|Juan José Ramos Mufioz

Smart rehabilitation

Irigaray Castelln, Clemente

El objetivo principal de este proyecto es la integracién de un sistema
de monitorizacién de pacientes que necesiten realizar una
rehabilitacion. Dicho sistema estara compuesto por dispositivos
"wearable", incluyendo sensores en la mufieca y una cdmara
egocéntrica, asf como sensores embebidos en objetos de uso
cotidiano. I sistema debe ser capaz de reconocer actividades,
identificar los objetos con los que la persona esta interactuando y.
guiarla en la correcta ejecucion de los ejercicios.

Disefio de protocolos. Programacion de
aplicacione en red.

Ordenador con conexién a Internet.

ETC

Diego Pedro Morales Santos

Noel Rodriguez Santiago

Study EMI filter requirements in Hybrid flyback converters

Lozano Althammer, Alberto

The final master work will be carried out at Infineon Technologies AG
in Munich, Germany, under the supervision of Alfredo Medina Garcia
within the power conversion innovation team.

Topic: Study and optimized the EMI filter in high-density adaptors
based on hybrid flyback converter topology in respect to noise
rejection, converter e fficiency impact and size, targeting the
normative EN55022 for conductive EMI. In particular:

Understand the EMI noise components: di fferential and common
mode noise. Study the e ffect of transformer winding structure,
shielding layers, switching frequency, Y-capacitor connection points.

Propia de la titulacon

TSTC

GABRIEL MACIA FERNANDEZ

EMPRESA

DESARROLLO DE FUNCIONALIDADES DE SOPORTE DE RED EN UN
ISP

Luque Caro, Belén

El presente proyecto trata de hacer un analisis inicial de la
arquitectura y servicios de red ofrecidos por un ISP nacional TIER-3. A
partir de dicho analisis se propondr el disefio e implementacion de
dos i de soporte no i a)
servicio DHCP para adquisicién de numeracion en puntos de acceso
WiMAX y b) servicio de monitorizacién de asignacion de
numeraciones en entorno CGNAT.

ETC

Francisco Javier Garcia Ruiz

Pablo Padilla de la Torre

Disefio y construccién de antena activa mimetizada para recepcion
de TV (TDT) en ubicaciones de especial proteccion patrimonial y
entornos historico-artisticos.

Martin Gracidn, Witiza Miguel

El objetivo del TFM es el disefio, simulacion, construccion y
caracterizacion de una antena receptora en Bandas IV y V (frecuencias|
entre 470 MHz y 694 MHz), es decir, la porcién de espectro
radioeléctrico reservada en la Regién 1 (ITU) al servicio de Television
Digital Terrestre (TDT) una vez liberados los canales reasignados a los
nuevos servicios 5G. La antena sera de tipo activo, incluyendo un
preamplificador de bajo ruido, asi como los filtros necesarios para
proveer un rechazo a los servicios de comunicacion bidireccional en
VHF y UHF, los servicios de radiodifusion sonora en Banda Il (FM) y
también a los servicios de telefonia movil digital por encima de 700
MHz. Se incluira en el disefio tanto la unidad interior (alimentacion)
como la unidad exterior (antena y amplificador), que se
interconectaran por medio de cable coaxial. El aspecto estético de la

degradacion por contaminacion visual.

Circuitos electrénicos de alta frecuencia.
[Antenas.

Ordenador personal. Instrumentacién
de caracterizacion a baja y alta
frecuencia

Francisco Barranco Exposito

Samuel F. Romero Garcia

sistema para evasién de obstéculos creando mapa 3D del entorno

Martin Jiménez, Ernesto

Los sistemas de navegacion auténoma estan cobrando cada vez més
popularidad debido a su potencial aplicacién en campos relacionados
con la robdtica, la conduccion inteligente, o la industria 4.0. Este TFM
propone el desarrollo de un sistema que permita a una plataforma
movil moverse de forma auténoma en un entorno 3D. A la vez, el
sistema debe crear el mapa 3D de ese entorno, que puede ser
dindmico. Inicialmente, se ha pensado desarrollar el proyecto
utilizando ROS (Robotic Operating System) para la comunicacién
entre los componentes que formaran el sistema.

Paradigmas de programacion distribuidos

Software

21

| Juan Francisco Valenzuela Valdés

Francisco Jests Quero de la
Rosa

"Implementacién de la movilidad de los usuarios dentro de un|
simulador de sistemas 5G"

Martos Pancorbo, Daniel

El objetivo de este proyecto es incorporar la movilidad de los usuarios|
2 un simulador de sistemas 5G que ya esta funcionando. Se deberdn|
implementar varias funcionalidades de movilidad, asf como tener en|
cuenta las distribucion de las calles y los edificios para realizar las
trayectorias de los usuarios. Ademds, se realizarén simulaciones|
especificas en funcion del tipo usuarios, utilizando los canales de|
propagacién adecuados en cada caso.

programacion en Matlab

TSTC

Carlos Molero Jiménez

Angel Palomares Caballero

Matriz de Butler en guia de onde ridge para antenas multihaz

Megias Nifiez, Carlos

Las matrices de Butler son configuraciones circuitales usadas|
ampliamente en disefios de antenas multihaz para permitir unal
conformacién de haz en las antenas que se encuentran en los puertos|
de salida del circuito. En este proyecto, el objetivo es disefiar unal
matriz de Butler 4x4, es decir, con 4 puertos de entrada y 4 puertos|
de salida en una novedosa tecnologfa llamada ridge gap-waveguide|
(RGW). Esta tecnologia basada en guia de onda permite el disefio|
compacto y en frecuencias milimétricas de los componentes que|
forman la matriz de Butler, estos son: desfasadores, acopladores|
hibridos, crossovers y transiciones. El rango de frecuencias objetivol
de este disefio se establece por encima de los 50 GHz.

Conocimientos sobre transmision y radiacion
de ondas electromagnéticas

CST Microwave Studio

LSl

Juan Antonio Holgado Terriza

Plataforma colaborativa de Internet de los agentes basados
en sistemas multiagentes y microservicios

Mohamed-Yahdih Fares, Batul

ETobjetivo principal de este proyecto consiste en el desarrollo
de una plataforma de internet de las cosas basado en la
6n de sistemas y . Los

agentes son entidades software encargadas de realizar tareas
proactivas y colaborativas en el sistema en base al
comportamiento prefijado. Para el modelado del
comportamiento se va a utilizar un modelo basado en procesos
desarrollado por la Universidad de Oporto. Por otra parte los

son basadas en de
servicios (SOA) que nos permitiran integrar los dispositivos
fisicos (sensores, actuadores, etc) en el entorno de agente. I
resultado es una plataforma colaborativa en la que los propios
agentes serdn capaces de llevar a cabo objetivos sin necesidad
de la interaccion del usuario como ocurre actualmente en los

istemas de internet de las casas clisicos Se estudiard un




TSTC

Angel Manuel Gémez Garcia

Juan Manuel Martin Dofias

Funcién de coste basada en calidad perceptual orientada al realce
de voz mediante redes neuronales

Montero Segovia, Roberto

En este trabajo pretendemos desarrollar y evaluar una funcion
de coste derivada del algoritmo PESQ (empleado para la
evaluacién perceptual de la voz) para un entorno de machine
learning, en el que guie el aprendizaje de una red neuronal
profunda cuyo objetivo es el realce de voz. Dado que existen
distintas arquitecturas de red y métodos para el realce de voz
(regresién o enmasacaramiento), en este trabajo también
pretendemos realizar una evaluacion de estos métodos y
arquitecturas en combinacién con la métrica desarrollada, a fin
de identificar cual de ellos alcanza una mayor calidad de la sefial
de voz realzada.

25

Isaac Manuel Alvarez Ruiz

Juan José Esteban Delgado

EMPRESA

g of a spacecraft protocol based on

Space Wire

Morales Jiménez, Jesds

This project is based on an Erasmus collaboration between the
University of Granada and the Max-Planck Institute in Hannover
(Germany). In particular, this project aims to develop an early
prototype of a data handling system based on the SpaceWire
protocol, capable of connecting together two sub-systems for the
LISA oroiect

Telecomunications and software engineering

VHDL, C/C++, FPGAS, uProcessors, S/C
bus protocols(SpaceWire)

ETC

Andrés Maria Roldan Aranda

HIL para validacion automética de Receptor Navegacion (para
aplicaciones de Espacio)

Moreno Gémez, Borja

€l alumno desarrollara trabajara en :
- Desarrollo de herramientas de validacion automatica

- Automatizacién de instrumentacin de laboratorio

- Evaluacion de rendimiento y caracteristicas de receptor de
navegacion

- Procesamiento de seftal GNSS y teorfa estimacién

- Implementacion de banco de pruebas para validacién y evaluacion
de Receptor GNSS

Matlab, Python, TC/TP, script

Matlab, Python
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| Juan Francisco Valenzuela Valdés

Angel Palomares Caballero

Disefio de una lente de Fresnel en impresion 3D

Moreno Rodriguez, Salvador

Con el avance de las técnicas de fabricacion en 3D, las estructuras|

é para la radiacién estan tomando gran
relevancia en el disefio de antenas de RF. Entre los disefios més|
atractivos para la mejora de la directividad de una antena se|
encuentran los disefios tipo lente, los cuales permiten concentrar Ia
radiacion emitida por una fuente primaria en el punto del espaciol
deseado. En este proyecto, se va a realizar el disefio de una lente de|
Fresnel para aumentar la directividad de una antena poco directiva|
Este disefio se va a desarrollar teniendo en cuenta que la lente serd|
fabricada por impresion 3D basada en estereolitografia (SLA) donde el
material de construccion es una resina solidificada con unal
permitividad determinada. Este tipo de lente tiene la ventaja de que}
su longitud es mucho més reducida que lentes convencionales como|
las lentes hiperblicas.

Conocimientos sobre transmision y radiacion
de ondas electromagnéticas

CST Microwave Studio

TSTC

Antonio Miguel Mora Garcia

Algoritmos Avanzados de Colonias de Hormigas para la
Optimizacién de Composicién de Cadenas de Servicios en Modelos
de Redes Definidas por Software

Moreno Torres, Segundo

Este trabajo se centra en la aplicacion de metaheuristicas
aun problema de en redes, en las que se

consideran tecnologlas y funcionalidades en las que se basa 5G, como
SDN (Software Defined Network) o NFV (Network Function
Virtualization). Se partira de un algoritmo bésico de optimizacién
basada en colonias de hormigas (ACO) para optimizar la composicion
de cadenas de servicios o SFC (Service Function Chaining) de la red de
acceso, que fue desarrollado por el alumno previamente. Por una
parte, se trabajaré en el modelo de red 'softwarizada' sobre el que
actia el ACO, incluyendo nuevos factores y restricciones que lo hagan
lo més realista posible. Por otra parte, se estudiarén otras variantes
de ACO mis avanzadas, como Ant Colony System (ACS) o Max-Min
[Ant System (MMAS), que han demostrado ser mas efectivas en
muchos problemas de otros dominios. Ademis se analizars la auto-
adaptacion inherente a este tipo de metaheurfsticas, aplicndolas
sobre instancias dinamicas del problema, en las que la topologfa de la
red pueda cambiar en el tiempo.

Formacin del Grado Ing. Tecnolog.
Telecomunicacién

Pablo Padilla de la Torre

Juan Francisco Valenzuela
Valdés

Algoritmos genéticos para la optimizacién de disefio de antenas

Parellada Serrano, Ignacio

En este proyecto se pretende implementar algoritmos genéticos paral
optimizar el disefio de antenas, es decir, mejorar su diagrama de|
radiacion. Existen distintos planteamientos: dado una array de (m,n)
elementos, optimizar el tamaio de cada uno de ellos de forma que el
diagrama de radiacién se vaya adaptando a una méscara dada. Otro|
planteamiento es modificar las fases de los elementos del array paral
que, dado el dngulo de incidencia, el haz reflejado apunte a Ia
direccion deseada. En ambos casos toma gran relevancia la
interpretacion de los tamafios o fases como un mapa, para poderl
analizarlos y procesarlos como si de una imagen se tratase.

Conocimientos previos de la titulacion.
Programacion en Java y Matlab. Acceso y
trabajo con supercomputadores.

ETC

Andrés Maria Roldan Aranda

Disefio y 6n de los modos de 6n de un
limitador electroacdstico.

Peinado Cérdoba, Luis

A peticion de una empresa de Granada (Heimdal), en este proyecto|
se pretende evaluar, disefiar y actualizar los modos de configuracion|
remota de un equipo electroactistico para actividades ruidosas. Se|
trabajard sobre un equipo existente en la empresa al que se le|
realizaran mejoras en el interfaz de programacion y configuracion. Laj
herramienta de programacion ELECTRON sera usada para desarrollar]
el programa de teleconfiguracion. Y mediante Python se programaran|
las funciones en el limitador electroacistico.

MATLAB, Programacion Cy Python
Entorno ELECTRON
Comunicaciones TCP hacia servidores de
telegestion.
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ETC

Encarnacién Castillo Morales

Antonio Garcia Rios

Sistema web de monitorizacion médica remota basado en
dispositivos méviles

Pérez Martos, José Juan

En este trabajo se plantea el desarrollo de un sistema cliente-servidor
en el que un dispositivo mévil (smartphone o tablet) actie como
interfaz de un sistema vestible de monitorizacion conectado por
Bluetooth. £l dispositivo movil actuaria también como cliente en el
sistema y comunicaria (mediante WiFi, 4G/5G, etc.) al servidor los
datos médicos recibidos. A este efecto, se plantear el desarrollo de
un emulador del dispositivo vestible que enviase datos tales como
saturacion de oxigeno, temperatura o ECG. En el dispositivo movil se
incluira el preprocesamiento basico de esta informacion, la interfaz
de usuario, la gestion de alarmas detectando, por ejemplo, ciertos
parametros del ECG, ademss de la comunicacion con el servidor. Se
desarrollara también un modo de "consulta” que permitiese a
personal sanitario conectarse remotamente al paciente. En este
sentido, se desarrollara una interfaz web en el servidor que permita
diferentes opciones de representacion de informacion, gestion de
alertas e interaccién con el dispositivo movily el dispositivo vestible.

[Android, C, desarrollo web
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TSTC

Pablo Mufioz Luengo

Romuald Mosqueron

EMPRESA

Slicing for 5 standalone network

Quiles Pérez, José Manuel

Network slicing is a network architecture that enables the
multiplexing of virtualized and independent logical networks on the
same physical network infrastructure. The aim of the project is to
develop a framework able to manage in an automatic way
connections of a user equipment by defining and configuring slices
from the base station. It comprises the configuration of several radio
parameters such as the available bandwidth and the slice type.

Comunicaciones inalambricas

| Juan Francisco Valenzuela Valdés

Pablo Padilla de la Torre

Caracterizacién y medida de canales de comunicaciones para
sistemas 5G

Ramirez Arroyo, Alejandro

La caracterizacion y medida de nuevos canales de comunicaciones es|
un requisito fundamental para el desarrollo de nuevas

que dependen completamente del entorno de propagacion donde se|
desarrollen las comunicaciones. En este proyecto, el objetivo es|
realizar un estudio de los distintos canales de propagacién quel
presumiblemente  tendrén un papel fundamental en futuras|
generaciones, asi como su modificacién mediante técnicas de|
postprocesado que permitan la recreacién de nuevos escenarios.
Estos escenarios sern evaluados con métricas de rendimiento comol
la capacidad, la autocorrelacién entre sefiales o la dispersion por|
retardo. Este estudio tiene como objetivo el rango de frecuencias de}
ondas milimétricas de hasta 100 GHz, con frecuencias maximas de|
hasta 170 GHz mediante el uso de cabezas extensoras.

Conocimientos previos de la titulacion.
Programacién en Matlab.

Jorge Navarro Ortiz

Algoritmos de Machine Learning para dispositivos LoRaWAN

Roas Domingo, Pablo

En este trabajo se pretende crear una infraestructura de red
LoRaWAN que permita aplicar algoritmos de Machine Learning sobre
datos obtenidos por motas LoRaWAN. Se realizard alguna prueba de
concepto de este tipo de algoritmos.

PyTorch, Mi
LoRaWAN

net, motas y gateway
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Antonio M. Peinado Herreros

Angel M. Gomez Garcia

Implementacion de sistemas de prediccion de indices econdmicos

Rodriguez Sanchez-Reyman, Carlos

Este proyecto aborda el problema del modelado y prediccion de
indices econémicos y/o bursétiles. Se realizaré un estudio
comparativo entre técnicas de estimacion clasicas en los sistemas de
procesado de sefia, tales como el filtro de Kalman, y técnicas de
apredizaje profundo, adaptadas a la secuencialidad del problema,
como son las redes neuronales recurrentes. En el proyecto se
abordars en primer lugar una seleccién de indices econdmicos de los
que se disponga de sufientes secuencias histéricas de datos,
desarrollando a continuacién de las técnicas de modelado y
prediccién que se propongan (principalmente en Python y libre
asociadas), para finalmente evaluar la viabilidad de este tipo de
predicciones.

Python, Pytorch

Pablo Padilla de la Torre

Angel Palomares Caballero

Array de antenas modular en SIW para frecuencias milimétricas

Segura Gomez, Cleofss

En este proyecto se propone el diseio de un array de antenas tipo)
apertura en una configuracion modular en el plano vertical de la
antena unitaria. La tecnologia escogida para el disefio de este array es|
Ia tecnologia Substrate Integrated Waveguide (SIW) la cual presenta
dos ventajas: es una tecnologia plana y de bajas pérdidas en)
frecuencias de longitud de onda milimétrica. Estas dos ventajas son|
aprovechadas para el disefio de la configuracién modular de tal
manera que no sea gran esfuerzo y coste hacer el array tanto con un|
elemento radiante como con varios elementos radiantes. A partir de|
este disefio, se puede ajustar la directividad deseada del array,
dependiendo del numero de elementos radiantes apilados.

Conocimientos sobre transmision y radiacion

de ondas electromagnéticas

CST Microwave Studio
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MIGUEL ANGEL LOPEZ GORDO

Disefio compacto mejorado del RABio w8

Tarifa Bonilla, José David

Descripcion: Disefio electronico de un prototipo del RABIO w8
|compacto y mejorado. El RABio w8 es un sistema de registro
electrofisolgico que proporciona medidas de EEG, ECG yotras

se recomienda haber cursado la mencion de
electrénica durante el grado. Se recomiendan

disponer de conocimientos y experiencia

prictica de impresién 3D y creacién de placas
impresas, en procesamiento de biosefiales,

programacion de microcontroladores,
electrénica analdgica y digital

Software: Matlab, Python 3.x, C/C++,
Solid Works

Hardware: RABIo w8, osciloscopio,
fuentes de alimentacion, voltimetro,
estacion de soldadura. Impresora 3D

ETC

Francisco Javier Garcia Ruiz

Enrique Gonzalez Marin

de redes basadas en de

6xido de grafeno reducido

Toranzo Garrido, Javier

El objetivo del trabajo es el modelado y simulacién de circuitos
neuromérficos basados en dispositivos memristivos, con énfasis en el
entrenamiento in-situ y ex-situ de redes neuronales basadas en

Circuitos de

memristores de xido de grafeno reducido (rGO). e
estudiante trabajaré en el desarrollo, fabricacién, caracterizacién y
modelado de dispossitivos memristivos de rGO.

circuitos. Programacion.

Ordenador personal y SW libre para
simulacion de circuitos. Laser y oxido
de grafeno. Instrumentacion de
caracterizacion electrénica avanzada
(SMUs, analizador de
semiconductores, mesa de
caracterizacion analitica)
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ETC

Luis Parrilla Roure

Encarnacion Castillo Morales

Implementacién basada en FPGA de un sistema de correccion de la
distorsién de una CAMARA en tiempo real.

Whale Obrero, Adrian

€l trabajo fin de grado propuesto se va a desarrollar en una empresa
del sector aeronautico. Este trabajo consiste en eliminar la distorsion
de RADIAL Y TANGENCIAL caracteristica de las CAMARAS CON lentes
ran angular, con el propsito de que un piloto de avion pueda tener
referencias precisas en la imagen capturada por la camara. Se
propone la implementacién en una FPGA integrada en la camara, con
el objetivo de minimizar el retardo producido por el procesamientoy
mantener el tiempo real en la imagen de salida. Se tratard de
conseguir que el sistema funcione a 1920x1080 (Full HD) y por encima

de los 25 fps.

VHDL, FPGAS, herramientas de
desarrollo de disefios en FPGA




