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Descripcion e Descripcion del sistema con mdltiples sensores.
e Estimacion distribuida.
e Implementacion de los algoritmos y ejemplos de simulacion.
Objetivos e Conocer los diferentes métodos de fusion.
particulares ¢  Profundizar en el método de fusion distribuido.
Comprender los fundamentos y nociones basicas del problema de estimacion
distribuida.

e  Adquirir destreza en la implementacion de los algoritmos de estimacion.
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Plan de trabajo e Revision bibliografica y puesta al dia en relacién con el tema propuesto.
Desarrollo e implementacion de los algoritmos de estimacion distribuida.
Aplicacion practica de los algoritmos, interpretacion de resultados y conclusiones.
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