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1 ICAR Javier Medina Miguel Ángel Carvajal
Diseño e implementación de un sistema IoT de Fusión Sensorial (Visión 
Artificial + Telemetría Inercial) para la monitorización biomecánica y 
digitalización de activos deportivos

1 Francisco Melgarejo

El objetivo principal de este TFM es desarrollar una arquitectura de sensor 
fusion que combine datos visuales, obtenidos mediante una cámara y 
modelos de visión artificial basados en YOLO para estimación de pose, con 
datos telemétricos procedentes de un nodo IoT basado en ESP32 equipado 
con acelerómetro y giroscopio de seis ejes. Esta integración permite la 
sincronización temporal entre vídeo y señales inerciales, posibilitando el 
cálculo de métricas biomecánicas relevantes como velocidad de ejecución, 
potencia y detección automática de fallos técnicos durante la realización de 

2 ICAR Javier Medina Aurora Polo
Sistema IoT para Sincronización Remota en Tiempo Real de Interfaces 
Táctiles SPI

1 Teli Xu

Este TFM propone el desarrollo de un sistema IoT para la sincronización 
remota en tiempo real de una interfaz táctil basada en un ESP32-S3 y una 
pantalla resistiva de 3.2" (320×240) con controladores ILI9488 y XPT2046 
por SPI. El sistema captura eventos táctiles y estados gráficos en un nodo 
local y los transmite a través de la red para su reproducción coherente en 
nodos remotos, garantizando baja latencia y consistencia visual. La 
arquitectura, implementada con ESP-IDF 5.5.2 y apoyada en la PSRAM del 
dispositivo, permite estudiar técnicas de comunicación eficiente, gestión de 
framebuffer y sincronización de eventos en sistemas embebidos distribuidos, 
con aplicaciones en teleoperación, control industrial e interfaces 
colaborativas.

3 ICAR Javier Medina Aurora Polo
Sistema AOI basado en Raspberry PI para detección de defectos en 
PCBAs

1 José Manuel Rueda Sánchez

Realización de un sistema de inspección visual computarizado basado en 
Raspberry PI que utiliza cámaras y SW avanzado (YOLO) para detectar 
defectos en el ensamblaje de componentes electrónicos en PCB de manera 
automatizada, rápida y precisa.

4 ICAR Antonio Francisco Díaz García Sergio Navas Concha
Test y validación de un sistema de adquisición de datos para telescopios 
de neutrinos

1

Los sistemas de detección de neutrinos se basan el proceso de interacción de 
estos con un núcleo atómico,  donde puede producirse una partícula cargada, 
como un electrón o un muón. Esta partícula cargada viaja a través del medio 
a una velocidad mayor que la velocidad de la luz en ese medio, lo que 
produce un haz de luz denominado radiación de Cherenkov. Los 
fotodetectores se colocan alrededor del medio para medir esta luz y 
determinar la presencia de un neutrino. El sistema propuesto basado en un 
SoC captura dichos eventos y los envía a un sistema de adquisición de datos 
con condiciones estrictas de validación temporal. El objetivo de este proyecto 
es desarrollar un sistema de test para verificar que el sistema propuesto 
cumple los requisitos requeridos.

Microprocesadores, VHDL

5 ETC Antonio Martínez Olmos Nuria López Ruiz
Experim

ental
Desarrollo de un instrumento para monitorización de ejercicios de 
suelo pélvico masculino

1 María García-Torres Agea

Desarrollo de un prototipo de instrumentación portátil basado en sensores 
inerciales para monitorización de movimientos de suelo pélvico masculino e 
identificación de ejercicios precisos de entrenamiento. Objetivos: cotrol de 
una unidad inercial, recepción de datos, representación e interpretación de 
los mismo. Análisis de resultados para identificación de contracción 
muscular. Correlación con imágenes tomadas por ecografía. 

Conocimientos en instrumentación electrónica 
portátil, electrónica analógica, tratamiento de 
imágenes, programación. 

Sensores incerciales, microcontroladores. 

6 ETC Nuria López Ruiz Antonio Martínez Olmos
Experim

ental
Desarrollo de sistemas electrónicos para control de torreta en vehiculos 
blindados terrestres

1 Alberto Giménez Chillarón

Rediseño, fabricación y prueba de tarjetas electrónicas para el control de una 
torreta en un vehículo blindado terrestre. Se partirán de tarjetas  existentes 
para generar nuevos diseños con viabilidad de fabricación en serie para ser 
integrados en vehículos terrestres. Objetivos: diseño de tarjetas electrónicas 
del módulo de control de torreta. Fabricación de las mismas y pruebas de 
funcionamiento tanto en laboratorio como en planta de fabricación.

Conocimientos en electrónica analógica, diseño de 
circuitos integrados, control avanzado. 

Material para diseño y fabricación de 
tarjetas  electrónicas

7 ETC Antonio Martínez Olmos Nuria López Ruiz
Experim

ental
Estabilización térmica de diodos láser para uso en sistemas de 
balistocardiografía

1 Ángel Ortega Lucena 

Diseño de sistema de balistocardiografía para monitorización de pulso 
cardíaco en un paciente
sentado en una silla o acostado en una cama. El sensor será de tipo óptico, 
compuesto por un
diodo láser y un fotodetector acoplado al cojín o colchón. Será necesario 
diseñar un sistema de
estabilización térmica para el diodo láser. Objetivos planteados: 
Estabilización térmica de diodo láser.
Diseño de módulo sensor basado en diodo láser.

Conocimientos en electrónica analógica, 
instrumentación electrónica, procesadores 
integrados.

Componentes electrónicos. Cámara 
climática.

8 ETC Pablo Escobedo Araque Alberto J. Palma López
Experim

ental
Dispositivo para estimulación de sudor bajo demanda mediante 
iontoforesis inversa

1 Arián Puertollano Ruiz

Este Trabajo Fin de Máster tiene como objetivo el diseño, fabricación y 
validación de un sistema electrónico portátil basado en iontoforesis inversa 
(RI) para la generación de sudor bajo demanda, orientado a aplicaciones de 
biosensado no invasivo. El sistema permitirá estimular la producción de 
sudor de forma controlada, superando la limitación de su disponibilidad 
espontánea y evitando métodos invasivos como el análisis en sangre o fluido 
intersticial. Se desarrollará un circuito de RI seguro y eficiente, controlado por 
un microcontrolador, con capacidad de comunicación inalámbrica (Bluetooth 
o WiFi) para la activación y configuración de los ciclos de estimulación. Los 
objetivos incluyen el diseño electrónico, la implementación del control 
embebido, la integración en un formato wearable y la evaluación 
experimental de su funcionamiento.

Electrónica Analógica, Sistemas Electrónicos 
Digitales, Instrumentación Electrónica.

Programación de microcontroladores, 
sistema de prototipado PCB, software 
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9 ETC Francisco Javier Romero Maldonado Noel Rodríguez Santiago
Experim

ental
Modelado, caracterización y emulación de meminductores haciendo 
uso de memristores

1 José Antonio Montero Pascual

El objetivo de este Trabajo Fin de Máster es el diseño y desarrollo de 
emuladores de meminductores basados en circuitos mutator, cuya función es 
transformar el comportamiento eléctrico de un memristor en el del 
componente a emular. Para ello, se emplearán memristores comerciales 
como elemento fundamental del sistema.

En una primera fase, se llevará a cabo la caracterización eléctrica de los 
memristores seleccionados, analizando su comportamiento dinámico y sus 
principales parámetros característicos. A partir de estos resultados, se 
procederá al diseño y validación de los circuitos mutator necesarios para la 
emulación de meminductores.

#¿NOMBRE? #¿NOMBRE?

10 ETC Diego Pedro Morales Santos Victor Toral López
Drivers resonantes para conmutación a altas frecuencias y optimización 
de EMC/EMI vs. eficiencia 1 Jaime Arrabal Moreno

"Este trabajo tiene como objetivos principales tanto aportar una visión 
comparativa de algunas de las posibilidades de construcción de drivers 
resonantes como el diseño e implementación física de una de las topologías 
seleccionadas. 

Se realizará primero un análisis teórico de las limitaciones y posibilidades 
prácticas de tres circuitos propuestos para drivers de potencia resonantes. 
Tras validar conclusiones mediante simulación se procederá al diseño, 
implementación física y testeo con dispositivos de potencia de última 
generación tanto de silicio como de GaN. Los objetivos del trabajo sientan las 
bases para una posterior integración avanzada de componentes pasivos 
sobre silicio para un driver de potencia monolítico.

Este trabajo se realizará en colaboración el grupo Advanced Power Systems 
Innovations de Infineon Technologies Austria."

11 ETC Antonio García Ríos Encarnación Castillo Morales
Experim

ental
Monitorización fetal mediante redes neuronales 1 David Fernández Mesa

En este TFM se propone el desarrollo de redes neuornales convolucionales 
(CNN) para su aplicación en la monitorizacion de la frecuencia cardiaca fetal a 
partir de señales de electrocardiografía fetal no invasiva. En concreto, se 
explorarán alternativas basadas en el preprocesamiento de la señal 
abdominal para su traslación al espacio de la frecuencia, con el fin de facilitar 

Los propios de la titulación Python, MATLAB, TensorFlow, PyTorch

12 ETC Antonio García Ríos Encarnación Castillo Morales
Experim

ental
Aceleración de redes neuronales en hardware reconfigurable con 
herramientas de código abierto

1 Javier de la Cruz Ibáñez

En este TFM se propone explorar el uso de herramientas de código abierto, 
como hls4ml, para la implementación de redes neuronales sobre dispositivos 
reconfigurables. Se abordará el desarrollo de un ejemplo clásico,como la 
detección de dígitos decimales manuscritos de la base de datos MNIST, para 
ilustrar la metodología de modelado, validación e implementación con estas 
herramientas, comparando los resultados con otros flujos comerciales.

Los propios de la titulación Python, TensorFlow, FPGA, HDL

13 ETC Luis Parrilla Roure Antonio García Ríos
Experim

ental
Implementación hardware de un criptosistema basado en ASCON 1 Francisco Alberto Gálvez Molina

El despliegue y la utilización de dispositivos IoT en cada vez más ámbitos, 
incluidos los relacionados con la Industria y las aplicaciones militares hacen 
necesario dotarlos de unos niveles de seguridad adecuados mediante 
sistemas criptográficos. Por otra parte, las restricciones en los recursos 
disponibles en este tipo de dispositivos dificultan el uso de los algoritmos 
criptográficos usuales, lo que ha llevado a los organismos internacionales 
como el NIST a abordar la estandarización de la denominada criptografía 
ligera. Así, recientemente dicho organismo ha adoptado la familia de 

Diseño Digital Avanzado

Hardware: FPGAs disponibles en el 
Departamento, y herramientas de 
software Quartus y Vivado, también 
disponibles.

14 ETC Miguel Ángel Carvajal Rodríguez Antonio Pousibet Garrido
Optimización de sistema inercial con vínculo inalámbrico de largo 
alcance

1 Eduardo M. Fernández Díaz

El trabajo consistirá en la miniaturización y optimización del alcance de un 
sistema de inercial con enlace LORA previamente diseñado. Se pretende la 
reducción del tamaño y consumo, incremento del alcance y estudio de la 
viabilidad del enlace vía radio bajo el agua a profundidades reducidas. Para 
ello se diseñará una nueva PCB con vínculo LORA, en principio, en la banda de 
433 MHz. Será muy aconsejable la compresión de la información a transmitir 
debido al menor ancho de banda limitado por la frecuencia de la portadora.

Instrumentación Electrónica,Electrónica de 
Potencia, diseño de PCBs

KiCAD, LTSpice, Arduino IDE

15 ETC Miguel Ángel Carvajal Rodríguez Antonio Pérez Ávila Cargador solar de batería con MPPT de rango mejorado 1 Adrián Cara Sánchez

Diseño de un convertidor tipo SEPIC ó CUK que permita la carga de una 
batería de plomo-ácido a corriente constante a partir de un panel fotovoltaico 
de media potencia (mayor a 10W e inferior a 100W). Se debe diseñar una 
fuente de corriente programable conmutada que permita el trabajo con 
paneles fotovoltaicos que proporcionen mayor y menor tensión que la de la 
batería para hacerlo más versátil. El control se realizará mediante un 
microcontrolador que puede estar integrado en la plataforma Arduino, y cuya 
comunicación con el usuario sea vía USB, bluetooth y/o mediante una 
pantalla. Una vez implementado el control, el microcontrolador deberá 

Instrumentación Electrónica,Electrónica de 
Potencia, diseño de PCBs

KiCAD, LTSpice, Arduino IDE

16 ETC Andrés Roldán Aranda
Experim

ental
Generación de ficheros para industrialización de PCB usando equipos de 
posicionamiento de componentes automáticos.

1 Elena Ruiz Juez

           La idea es finalizar desarrollar un proceso de generación de ficheros 
automáticos en ALTIUM que permita el uso de máquinas de Pick & Place 
para el posicionamiento automático de componentes SMD.  Se usarán dos 
equipos de P&P tanto la Neoden 4 como la STM550. Se desarrollará una 
herramienta de traducción de ficheros BOM que permita generar el listado 
necesario para configurar cada máquina. Además se realizarán pruebas 
experimentales tanto con las máquinas como con el horno de refusión.

17 ETC Andrés Roldán Aranda
Experim

ental
 Control de estabilidad microcontrolado de una plataforma móvil 
rotatoria.

1 Anthoni Valle

    Se propone realizar un control de estabilidad basado en un ESP32  de una 
plataforma giratoria que oscila sobre un cojín de aire comprimido. Se 
diseñará una PCB con ALTIUM para poder realizar el control, añadiendo 
display y comunicaciones por radio. Mediante un mando a distancia se 
realizará el cambio remoto de los modos de funcionamiento de la plataforma 
demostrativa. Se incorporará una batería LiPo que deberá gestionarse 
correctamente con un BMS.

18 ETC Juan Antonio López Villanueva Salvador Rodríguez Bolívar Experimental
Desarrollo de una plataforma de medición de corriente en packs de 
celdas de baterías en paralelo

1 Antonio Robles Luna

En este TFM se diseñará una plataforma que permita medir la corriente que 
circula por cada una de las celdas de un pack de baterías compuesto de 
celdas en paralelo. Se habilitará la posibilidad de introducir distintos valores 
de resistencias de conexión entre las celdas y la plataforma se dispondrá de 
manera que pueda ser utilizada en un ciclador de baterías.

Asignatura de Modelado y Gestión de Sistemas de 
Almacenamiento de Energía

Sensores Hall, rpi, arduino, sincronización 
en tiempo real con ciclador de celdas.

19 ETC Francisco Javier García Ruiz Aníbal Pacheco Sánchez

a) 
Trabajos 

de 
investig
ación, 

de 

Fabricación y caracterización dinámica de dispositivos memristivos 
basados en grafeno inducido por láser

1 David Alarcos Teruel

El trabajo se centra en el desarrollo y estudio de dispositivos memristivos 
basados en grafeno inducido por láser (LIG), con el objetivo de analizar su 
viabilidad como elementos de conmutación en aplicaciones de media y alta 
frecuencia. Los dispositivos se fabricarán mediante procesos de 
fotorreducción láser empleando distintos materiales precursores y distintas 
geometrías. Posteriormente, se llevará a cabo una caracterización eléctrica 

Instrumentación electrónica de laboratorio
PC. Equipamiento de laboratorio 
(disponible láser de alta precisión e 
instrumentación de medida).



20 ETC Nuria López Ruiz Antonio Martínez Olmos
Experim

ental
Sistema de balistocardiografía remota basado en sensores de 
ultrasonidos

1

Diseño de sistema de balistocardiografía para monitorización de constantes 
vitales en un paciente de forma remota. Se utilizará una instrumentación 
basada en sensor de ultrasonidos, capaz de medir desplazmientos de caja 
torácica del paciente o de un colchón o silla. Objetivos planteados: Diseño de 
un módulo sensor basado en ultrasonidos.
Generación de señal BCG de forma remota. Extracción de constantes vitales.

Conocimientos en electrónica analógica, 
instrumentación electrónica, procesadores 
integrados.

Componentes electrónicos. 

21 ETC Andrés Roldán Aranda
Experim

ental
Puesta a punto de una estación de modelado de dispositivos 
electrónicos BJT, MOSFET y LED y obtención de sus modelos de SPICE

1

      En este caso se montará una estación de caracterización de dispositivos 
electrónicos usados en el laboratorio para que los estudiantes puedan 
obtener sus modelos de SPICE y usarlos en sus simulaciones. Se usará como 
equipo de medida el B1500 de Agilent y como suite de modelado el IC-CAP 
<https://www.keysight.com/es/en/products/software/pathwave-design-
software/device-modeling-products/ic-cap-device-modeling-software.html> 

22 ETC Andrés Roldán Aranda
Experim

ental
Desarrollo de plataforma con Display y pantalla táctil con 
microcontroladores de doble núcleo

1

          Diseño de una PCB alrededor del ESP32S que permita al usuario 
interactuar con varios periféricos SPI, I2C, SERIAL, Ethernet para integración 
de servicios con WIFI o BT. La idea es usar Squarline Studio para el desarroll 
del interfaz gráfico. Se usará Altium para el diseño de la PCB y se 
implementará usando componentes de montaje superficial.

23 ETC Andrés Roldán Aranda
Experim

ental
Diseño de un dispositivo IOT a 2.4 GHz compatible con arquitectura 
Tasmota

1

El alumno realizará una actualización de un diseño de un dispositivo IOT para 
instalación domótica de bajo consumo. La frecuencia del enlace de control 
será a 2.4 GHz. Si incluirá el diseño y simulación de la antena del IOT.

Se realizarán pruebas de alcance para obtener máxima distancia permitida 
entre el emisor y receptor. Se pondrá especial atención a minimizar el 

24 ETC Andrés Roldán Aranda
Experim

ental
Motorización de la sintonía de una cavidad resonante de 
radiofrecuencia

1

    Se propone realizar un control del driver de un motor que arrastra el 
plunger que permite sintonizar la cavidad resonante que acelera partículas 
en un sistema de microondas a 175 Mhz.  Se usará Python para controlar el 
avance y posición del motor así como un conjunto de equipos de medida 
requeridos para estudiar la sintonía del equipo.

25 ETC Andrés Roldán Aranda
Experim

ental
Diseño del firmware de una audioguía para museo. 1

El alumno realizará una nueva resión del firmware de una audioguía para 
museo que dispone de un microcontrolador, un lector de memorias SD donde 
se almacenan las pistas de audio de cada zona del museo y un reproductor 
de MP3 que realiza la decodificación y generación de audio. El código se 
realizará usando el lenguaje C y el entorno de desarrollo MPLAB de Microchip

26 ETC Andrés Roldán Aranda
Experim

ental
Monitor de radiación en formato IOT 1

          Diseño de un dispositvo ITO pensado para monitorizar la aparetura de 
un irradiador de rayos gamma donde se esterilizan seres vivos. Es necesario 
monitorizar el estao del suministro eléctico en la sala restringida del 
irradiador, la apertura de la celda de Co60 y enviar los datos de uso a través 
de la WIFI a un servidor que almacena el uso y los eventos del equipo. La 
solución propuesta incluirá una PCB alrededor del ESP32S que usando 

TFM Cursos anteriores

27 ICAR Javier Medina Aurora Polo
Seguimiento inteligente de objetos con robots autónomos con 
arquitecturas fog-computing

1 Luis Ollero

Este TFM propone una solución para el seguimiento inteligente de objetos 
mediante un robot Freenove Big Hexapod con una Raspberry Pi equipada con 
herramientas de visión artificial como Yolo y Mediapipe para la 
segmentación y reconocimiento de objetos. El robot procesará la información 
visual localmente en la Raspberry Pi, lo que permite una reducción de la 
latencia y una mayor autonomía.  El robot hexápodo, con su movilidad 
realizará el seguimiento, con utilidad en campos como como vigilancia, 
seguimiento de inventario en almacenes o asistencia en entornos 
domésticos.

28 ICAR Niceto Rafael Luque Sola Ignacio Abadía Tercedor

Neuroci
encia 

comput
acional

Integración de modelo ocularl y plataforma de simulación neuronal  
para el estudio cerebelar de los reflejos vestibulares

1 Carlos Mora Cervera

Este proyecto tiene como objetivo integrar y ampliar el uso de la herramienta 
de código abierto OpenSim Oculomotor Model, diseñada para la simulación 
de la cinemática y dinámica del sistema oculomotor, con el simulador 
neuronal EDLUT (Event-Driven Lookup Table). La integración se realizará 
mediante módulos del middleware ROS (Robot Operating System) para 
facilitar la comunicación entre ambas plataformas y permitir simulaciones 
conjuntas biologicamente realistas. Se trata de avanzar en el estudio 
computacional del cerebelo, centrándonos específicamente en los reflejos 
vestibulares y su interacción con el sistema oculomotor. Estos reflejos, 
cruciales para la estabilización de la visión durante movimientos de cabeza, 
son modulados por el cerebelo para adaptarse a cambios en el entorno o al 
envejecimiento.

REDES NEURONALES DE IMPULSOS, 
PROGRAMACION C/C++/Phyton

ROS/ROS2 GAZEBOO OPENSIM

ETC Víctor Toral López Encarni Castillo Morales 
NUEVAS ARQUITECTURAS DE CONTROL BASADAS EN EL DOMINIO DE LA 
FASE PARA CONVERTIDORES DE POTENCIA DC/DC Y AC/DC A ALTAS 
FRECUENCIAS Y RESPUESTA ULTRA-RÁPIDA

1 Manuel Blanco Gómez

En este trabajo se estudiarán nuevas arquitecturas de control 
potencialmente disruptivas para el control de convertidores de potencia. El 
control basado en tiempo (dominio de la fase) es un campo absolutamente 
nuevo que promete capacidades de operación a muy altas frecuencias 
(decenas de MHz) al mismo tiempo que aprovecha el potencial de 
tecnologías de menor nodo (e.g., <30nm). Tras un primer estudio y 
simulaciones de diferentes modos de control equivalentes (“voltage-mode”, 
“peak-current mode”, “ripple-based”) se procederá a su implementación en 
una plataforma de emulación basada en FPGAs. La verificación con el 
emulador es el paso previo al desarrollo de un “test-chip” monolítico. 

Verilog/VHDL, Electrónica digital. Diseño digital. 
Diseño de señal mixta

Software

ETC Andrés Roldán Aranda
Experim

ental
 Control de estabilidad de sistema de impulsores aéreos. 1 Jorge Benítez Domingo

     Vamos a volver a la vida una plataforma simuladora del control de 
estabilidad con dos hélices. Se diseñará una PCB con ALTIUM, basado en 
ESP32 y una FPGA para poder realizar el control con un dispositivo u otro. 
Mediante un mando a distancia se realizará el cambio remoto de los modos 
de funcionamiento de la plataforma demostrativa. Se incorporará una 
pantalla LCD de gran formato.

LT Spice, ALTIUM

ETC Antonio García Ríos Encarnación Castillo Morales
Implementación de aceleradores de redes neuronales para aplicaciones 
de electrocardiografía fetal

1 Álvaro Contreras Panero

En este TFM se propone realizar la implementación de aceleradores de redes 
neuornales convolucionales (CNN) en FPGA para su aplicación en la 
clasificación de señales de electrocardiografía fetal. A partir de modelos de 
CNNs desarrollados para facilitar la monitorización fetal a través de señales 
de electrocadiografía fetal no invasiva, se realizará en VHDL el diseño de los 
aceleradores correspondientes que permitan procesar dichas señales 
mediante la clasificación de ventanas de las mismas. Los diseños realizados 
se validarán mediante simulación y se trasladarán a FPGAs para su 
prototipado.

Los propios de la titulación VHDL, FPGA, redes neuronales

ETC Luis Parrilla Roure Tutor de empresa Integración de sensórica en edificios 1 Miguel Ángel Salas
Protocolos, Gateways con un edificio de prueba  para tener un sistema de 
gestión de datos que incluya protocolos como MQTT, Zigbee, Modbus...

ETC Andrés Roldán Aranda
Análisis y construcción de un dispositivo emisor FM de cuatro etapas a 
100 MHz y 1W

1
Pablo García Fernández



ETC Salvador Rodríguez Bolívar Juan Antonio López Villanueva
Simulación de respuesta de baterías de iones de litio con un modelo de 
partícula única incluyendo envejecimiento

1 Lidia La Cal Mantas

Se plantearán las ecuaciones de un modelo de partícula única para 
una batería de iones de litio al que se añadirán modelos que 
representen las diferentes causas de envejecimiento. El modelo 
resultante, capaz de predecir no solo la operación, sino también la 
degradación de la batería, se implementará preferiblemente en 
python, y se usará para anlizar la respuesta de la batería en diversos 
supuestos prácticos.

ETC Andrés Roldán Aranda
Experim

ental
Diseño y fabricación de una fuente de alimentación de alta tensión para 
etapa de extracción de iones de un generador de plasma.

1 Rayen Stouri

El alumno aplicará los conceptos de diseño de fuentes de alimentación para 
un caso donde los requerimientos de alta tensión son necesarios para atraer 
partículas en una fuente de iones.

Se utilizarán dobladores de tensión y una elevar la tensión de salida y se 
monitorizará la tensión/corriente entregada. Se realizará un primer prototipo 
para usarlo en un Fusor.

El alumno podrá desarrollar su TFM en  los laboratorios del Grupo de 
Electrónica Aeroespacial

Instrumentación electrónica, electrónica de 
potencia.
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