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Diego Salas Gonzalez

Radl Rodriguez Diez

Migracion y mejora para el sistema de vigilancia de un distribuidor

Peru Loubet Gaminde

[Trabajar con una cAmara NIR (near infrared) que adquiere una
imagen del proceso de fabricacion de envases de vidrio y analizarla
mediante algoritmos de vision para determinar si cumple con las
lespecificaciones requeridas o no, dando una alarma en caso
negativo. - Desarrollar nuevos médulos de procesado de sefial en
lenguaje Python.

- Sustituir la csmara NIR por una cémara RGB, permitiendo asi la
ldeteccién de nuevos elementos en la imagen (operarios, obstéculos,
etc....

- Detectar incendios.

ICAR

Javier Medina

/Aurora Polo

de objetos con robots auténomos con
larquitecturas fog-computing

Luis Ollero

|Asignatura PAIAI

(Camaras NIR/RGBPython

Este TFM propone una solucion para el Thteligente de
lobjetos mediante un robot Freenove Big Hexapod con una
Raspberry Pi equipada con herramientas de vision artificial como
Yolo y Mediapipe para la segmentacién y reconocimiento de
lobjetos. El robot procesaré la informacién visual localmente en la
Raspberry Pi, lo que permite una reduccion de la latencia y una
mayor autonomia. El robot hexapodo, con su movilidad realizara el
seguimiento, con utilidad en campos como como vigilancia,
seguimiento de inventario en almacenes o asistencia en entornos

Niceto Rafael Luque Sola

Brayan Alfonso Valencia Vidal

Robétic

Modelado de la Dinamica de Robots Colaborativos con Series
Elastic Actuators (SEAS): Integracién de Métodos Analiticos y
Basados en Datos

Jests Sanchez Garcia

colaborativos

lequipados con actuadores elasticos en serie (SEAs). El objetivo es
desarrollar modelos semiparamétricos que combinen métodos
lanaliticos, basados en las ecuaciones de Newton-Euler, con técnicas
basadas en datos para capturar las especificidades del sistema.

El proyecto explorara cémo las propiedades de elasticidad y
lamortiguacion de los SEAs influyen en la dinamica global del robot,
lequilibrando la capacidad de generalizacion de los modelos
lanaliticos con la precision de enfoques de aprendizaje automatico.
Esto permitira describir con precision el comportamiento de robots
lcolaborativos, mejorando su disefio, simulacion y control en
aplicaciones practicas. El resultado ser4 un modelo dinamico
lsemiparamétrico capaz de describir con precision el
lcomportamiento de robots colaborativos, proporcionando
herramientas clave para el disefio, simulacién y control de sistemas

[Formulcion LAGRANGE-EULER/ NEWTON-
[EULER DINAMICA SOLIDO-RIGIDO

[ROS/ROS2 KERAS/CAFFE ISAAC
IMUJOCO/GAZEBOO

ICAR

Niceto Rafael Luque Sola

lgnacio Abadia Tercedor

Neuroci
encia
comput
acional

Integracion de modelo ocularl y plataforma de simulacion
neuronal para el estudio cerebelar de los reflejos vestibulares

Carlos Mora Cervera

Este proyecto tiene como objetivo integrar y ampliar el uso de la
herramienta de codigo abierto Opensim Oculomotor Model,
disefiada para la simulacion de la cinemética y dinamica del sistema
loculomotor, con el simulador neuronal EDLUT (Event-Driven Lookup
Table). La integracion se realizara mediante modulos del middleware
ROS (Robot Operating System) para facilitar la comunicacién entre
lambas plataformas y permitir simulaciones conjuntas
biologicamente realistas. Se trata de avanzar en el estudio
lcomputacional del cerebelo, centrandonos especificamente en los
reflejos vestibulares y su interaccion con el sistema oculomotor.
Estos reflejos, cruciales para la estabilizacion de la vision durante
movimientos de cabeza, son modulados por el cerebelo para
ladaptarse a cambios en el entorno o al envejecimiento.

IREDES NEURONALES DE IMPULSOS,
PROGRAMACION C/C++/Phyton

[ROS/ROS2 GAZEBOO OPENSIM

ETC

Victor Toral Lopez

Diego Pedro Morales Santos

ESTUDIO E IMPLEMENTACION DE DRIVERS RESONANTES PARA
(OPERACION A ALTAS FRECUENCIAS Y BALANCE ENTRE PERDIDAS
DE CONMUTACION Y CONTROL DE EMI/EMC EN CONVERTIDORES
DC/DC

Antonio Ortiz Gonzélez

Este trabajo iene cOmo ObJetivos principales tanto aportar una
Vision comparativa de algunas de las posibilidades de construccién
de drivers como el disefio e fisica de una
de las topologfas seleccionadas. Se realizara primero un analisis
tedrico de las limitaciones y posibilidades practicas de tres circuitos
propuestos para drivers de potencia resonantes. Tras validar
lconclusiones mediante simulacién se proceder al disefio,

fisica y testeo con de potencia de

Liltima generacion tanto de silicio como de GaN. Los objetivos del
trabajo sientan las bases para una posterior integracion avanzada de

pasivos sobre silicio para un driver de potencia

Disefio hardware, prototipado y test
lelectrénico, Simulacion de circuitos,
Electrénica de potencia

Hardware

ETC

Victor Toral Lopez

Encarni Castillo Morales

INUEVAS ARQUITECTURAS DE CONTROL BASADAS EN EL DOMINIO
DE LA FASE PARA CONVERTIDORES DE POTENCIA DC/DC Y AC/DC A|
IALTAS FRECUENCIAS Y RESPUESTA ULTRA-RAPIDA

Manuel Blanco Gémez

potencialmente disruptivas para el control de convertidores de
potencia. El control basado en tiempo (dominio de la fase) es un
lcampo absolutamente nuevo que promete capacidades de
loperacién a muy altas frecuencias (decenas de MHz) al mismo
tiempo que aprovecha el potencial de tecnologias de menor nodo
(e.g., <30nm). Tras un primer estudio y simulaciones de diferentes
modos de control equivalentes (“voltage-mode”, “peak-current
mode”, “ripple-based”) se procedera a su implementacion en una
plataforma de emulacion basada en FPGAS. La verificacion con el
lemulador es el paso previo al desarrollo de un “test-chip”

|Verilog/VHDL, Electrénica digital. Disefio
|digital. Disefio de sefial mixta

Software

ETC

Miguel Angel Carvajal Rodriguez

Antonio Pérez Avila

(Cargador solar de bateria con seguimiento del punto de maxima
potencia

Leandro Carrion Bennewart

El sistema a desarrollar debera extraer la maxima potencia
disponible de un panel fotovoltaico de 40W, y con dicha energia
lcargar4 una bateria de plomo-4cido. Por lo tanto el sistema deberé
implementar tanto la busqueda del punto de méxima potencia,
lcomo implementar el algoritmo de carga de la bateria.

Instrumentacion, programacién de
Imicrocontroladores, desarrollo de tarjetas de
lcircuito impreso, electronica de potencia,
Iprogramacion de alto nivel (deseable)

[Puesto de electrénica basica,

de microc
lo plantaforma Arduino, sistema de
lprototipado.

ETC

Miguel Angel Carvajal Rodriguez

/Antonio Pousibet Garrido

Desarrollo de aceletrémetro de alto rango para escalada

Francesc Morro Sart

El trabajo pretende el desarrollo de un sistema de medida basado en
un acelerémetro de alto rango que permita la monitorizacion de las
laceleraciones tipicas sufridas en deportes como la escalada. EI

de

alumno ademés debers disefiar una monta sensora con
UsB/bluetooth que permita la configuracion y recepcién de los datos
captados. Se valorara la realizacién de aplicacién mévil (basada en
lAndroid) o de PC (basado en Phyton) para el control y descarga de
datos.

Imicrocontroladores, desarrollo de tarjetas de
lcircuito impreso, programacién de alto nivel
(deseable)

[Puesto de electronica basica,

de microc
o plantaforma Arduino, sistema de
prototipado.




ETC

/Andrés Roldan Aranda

Experim
ental

Control de estabilidad de sistema de impulsores aéreos.

Jorge Benitez Domingo

Vamos a volver a la vida una plataforma simuladora del control de’
lestabilidad con dos hélices. Se disefiara una PCB con ALTIUM,
basado en ESP32 y una FPGA para poder realizar el control con un
dispositivo u otro. Mediante un mando a distancia se realizara el
lcambio remoto de los modos de funcionamiento de la plataforma

ETC

/Antonio Garcia Rios

Luis Parrilla Roure

Deteccion y seguimiento 6pticos de objetivos para apuntamiento
de RIS

Angel Manuel Sanchez Zarco

LT Spice, ALTIUM

ldemostrativa, Se incorporara una pantalla LCD de gran formato.

lque detecte y siga, mediante una camara, posibles objetivos con el
fin de realizar el ajuste de la direccién de apuntamiento de una RIS
Intelligent Surface). El sistema habra por tanto de
realizar la captura y procesamiento de imagenes necesarios para
lesta tarea, que permitiran calcular la posicién del usuario objetivo
len relacion con la RIS y, en consecuencia, calcular el angulo de salida
del haz reflejado por la RIS, para permitir una transmision dptima
hacia el objetivo. I sistema se prototipara partiendo de una
Raspberry Pi para, en fases posteriores, abordar la integracion con el
sistema basado en hardware reconfigurable que implementa el

Los propios de la titulacion

Raspberry Pi, Python, Yolo, VHDL,
FPGA,

ETC

/Antonio Garcia Rios

Encarnacion Castillo Morales

Implementacion de aceleradores de redes neuronales para
laplicaciones de electrocardiografia fetal

Alvaro Contreras Panero

En este TFM se propone realizar la implementacion de aceleradores
|de redes neuornales convolucionales (CNN) en FPGA para su
laplicacién en la de sefales de electrocardiografia fetal.
A partir de modelos de CNNs desarrollados para facilitar la
monitorizacién fetal a través de sefiales de electrocadiograffa fetal
noinvasiva, se realizaré en VHDL el disefio de los aceleradores
lcorrespondientes que permitan procesar dichas sefales mediante la
clasificacion de ventanas de las mismas. Los disefios realizados se
validaran mediante simulacion y se trasladaran a FPGAS para su
prototipado.

Los propios de la titulacién

[VHDL, FPGA, redes neuronales

ETC

Juan Antonio Lépez Villanueva

Salvador Rodriguez Bolivar

/Aplicacion de modelos circuitales distribuidos multiparticula de
baterias de iones de litio para la optimizacion de protocolos de
carga.

Marcos Martinez Martinez

Desarrollo de una herramienta de software que implemente de
forma versatil los modelos circuitales de celdas de baterias de iones
de litio con base fisica y que permita simular el comportamiento de
las baterias en diferentes condiciones de operacion, en particular,
bajo la aplicacién de distintos protocolos de carga utilizados en
vehiculos eléctricos.

Modelado y Gestion de Sistemas de
|Almacenamiento de Energia

[Simulacion, Python,
IMATLAB/OCTAVE. Bibliografia
cientifica y contraste con datos
lexperimentales

ETC

Salvador Rodriguez Bolivar

Juan Antonio Lopez Villanueva

Estudio y aplicacion de los datos de Espectroscopia de impedancia
lelectroquimica en la obtencién de informacion del estado de una
celda de bateria

Manuel Morales Franco

En este TFM se van a ordenar y analizar datos de EIS disponibles
para celdas de LFP. Se estudiaran las relaciones de los datos con el
lestado de carga, envejecimiento y temperatura de las celdas.
También se podran tomar datos nuevos con la puesta en marcha de
un montaje experimental especifico.

Modelado y Gestion de Sistemas de
|Almacenamiento de Energia

Simulacion, Python,
IMATLAB/OCTAVE. Bibliografia
cientifica y contraste con datos
lexperimentales

Uso de instrumental especifico de
Imedicion de Els

ETC

Luis Parrilla Roure

Tutor de empresa

Integracion de sensorica en edificios

Miguel Angel Salas

Protocolos, Gateways con un edificio de prueba para tener un
sistema de gestion de datos que incluya protocolos como MQTT,
Zigbee, Modbus...

TFM Cursos anteriores

ETC

uan Antonio Lépez Villanueva

salvador Rodriguez Bolivar

Dimensionado de un sistema de almacenamiento de energia
lestacional basado en hidrégeno verde

Viviana Isabel Abarca Yupangui

En este trabajo se llevaré a cabo una revision bibliografica, un
lestudio del mercado. Se realizard un modelado de las celdas y se
realizara un célculos de optimizacion de sistemas

ETC

/Andrés Roldan Aranda

[Analisis y construccion de un dispositivo emisor FM de cuatro
letapas a 100 MHz y 1W

Pablo Garcia Fernandez

ETC

salvador Rodriguez Bolivar

Juan Antonio Lépez Villanueva

Simulacion de respuesta de baterias de iones de litio con un
modelo de particula Gnica incluyendo envejecimiento

Lidia La Cal Mantas

Se plantearan las ecuaciones de un modelo de particula nica
para una bateria de iones de litio al que se afiadiran modelos
lque representen las diferentes causas de envejecimiento. EI
modelo resultante, capaz de predecir no solo la operacién,
sino también la degradacion de la baterfa, se implementara
preferiblemente en python, y se usaré para anlizar la

de la bateria en diversos précticos.

ETC

Nuria Lopez Ruiz

/Antonio Martinez Olmos

Experim
ental

SISTEMA DE BALISTOCARDIOGRAFIA PARA AUTOMOCION

Luis Miguel Rondén Rivero

Disefio y desarrollo de un sistema de balistocardiografia basado en
sensores acUsticos. El objetivo es monitorizar variables fisiologicas
lcomo temperatura, ritmo cardiaco y respiracién en el ocupante de
un vehiculo.

Instrumentacién electrénica, electrénca
analégica, desarrollo de instrumentacién
portatil

Material de laboratorio, sistemas de
desarrollo basados en Arduin,
lteléfono mévil programable.

ETC

/Andrés Roldan Aranda

Experim
ental

Disefio y fabricacion de una fuente de alimentacion de alta tension
para etapa de extraccion de iones de un generador de plasma.

Rayen Stouri

El alumno aplicaré los conceptos de disefio de fuentes de
lalimentacién para un caso donde los requerimientos de alta tension
son necesarios para atraer particulas en una fuente de iones.

Se utilizaran dobladores de tensién y una elevar la tension de salida
v se monitorizara la tensién/corriente entregada. Se realizara un
primer prototipo para usarlo en un Fusor.

El alumno podré desarrollar su TFM en los laboratorios del Grupo de
Electronica Aeroespacial

Instrumentacion electrénica, electrénica de
lpotencia.

LT Spice, ALTIUM




