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HARDWARE/SOFTWARE

ETC

Luis Parrilla Roure

/Antonio Garcia Rios

6n hardware de un crij basado en ASCON

[Pablo Garcia Fernandez

El despliegue y Ia utilizacion de dispositivos 0T en cada vez mas
ambitos, incluidos los relacionados con la Industria y las aplicaciones
militares hacen necesario dotarlos de unos niveles de seguridad
ladecuados mediante sistemas criptograficos. Por otra parte, las
restricciones en los recursos disponibles en este tipo de dispositivos
dificultan el uso de los algoritmos criptograficos usuales, lo que ha
llevado a los organismos internacionales como el NIST a abordar la
lestandarizacion de la denominada criptografia ligera. Asi,
recientemente dicho organismo ha adoptado la familia de algoritmos
|Ascon como estandar para criptograffa ligera. En este TFM se
propone la implementacion hardware en FGPAs de bajo coste de esta
familia de algoritmos, con el fin de asegurar dispositivos loT

Disefio Digital Avanzado

sobre reconfigurabl

Hardware: FPGAs disponibles en el
Departamento, y herramientas de
software Quartus y Vivado, también
disponibles.

ETC

Luis Parrilla Roure

Victor Toral Lopez

Convertirdor para alimentacion de electrénica de consumo con
control basado en FPGA

Puan Jiménez Molina

En este TFM se propone el desarrollo de un convertidor para

lalimentacion de electrénica de consumo. Para cumplir con este

lobjetivo, la tension de salida sera de 5V (USB) mientras que la tension |Lenguajes descripcion hardware (VHDL,

de entrada estara en torno a los 50V. El desarrollo se hara \Verilog)

preferiblemente en topologias aisladas (flyback) aunque se pueden  [Electrénica de potencia

considerar otras topologfas no aisladas. Se propone también la Prototipado de PCB

realizacion del control en bucle cerrado del convertidor
este en una FPGA

Software de disefio de PCBs: Altium,
Eagle o similar

Python

Quartus Il

ETC

/Almudena Rivadeneyra Torres

Victor Toral Lopez

EXP

Disefio y verificacion de dispositivo portable para la adquisicion de
ECG abdominal y materno

lAlvaro Garcia Avila

e ptantea et desarrofio de o portableque permitata
ladquisicion de, en primera instancia, el electrocardiograma
labdominal. Posteriormente, se buscara que dicho dispositivo sea
también capaz de realizar la toma de un ECG materno.
(Opcionalmente, se plantea el uso de una aplicacion de Android para
Ia extraccién v consulta de los dato

Disefio de placas de circuito impreso (PCB);
Programacién de micocontroladores;
[Tecnologias PSoC

C; Matlab (o similar); Altium Designer
(o similar)

ETC

Luis Parrilla Roure

/Alejandro Rodriguez Barroso

Dispositivo para muestreo, comparacion y procesamiento de
sefiales eléctricas

Pavier Ruiz Nievas

Dispositivo para la medicion de sefiales eléctricas, muestreadas
mediante ADCs. Se hara uso de hardware reprogramable para
lgarantizar un sistema en tiempo real, y estara dotado de capacidad
de almacenamiento de datos. Se evaluara su efectividad como
medidor de impedancias y como método de sincronizacién en la
lgeneracion de campos magnéticos triaxiales.

lLos propios de la titulacion, campos
Imagnéticos no estacionarios

VHDL, FPGA, Diseiio digital

ETC

/Andrés Roldan Aranda

Medidor de corriente aislado para acelerador de particulas

[Pablo Criado

En un acelerador de particulas, la corriente que se recoge en el
blanco debe ser medida como control de seguridad y para la
monitorizacion del funcionamiento del experimento. El problema de
lesta medicion consiste en que el blanco esta a 100 kV y la electrénica
de medida deber ser flotante.

Se propone el redisefio de un sistema rudimentario existente
lactualmente mediante la incorporacion de un ESP32 que permita
descargar los valores de corriente mediante Bluetooth y alimentacion
portatil con baterias.

Disefio de aplicaciones basadas en
Imicrocontroladores.

Disefio de PCB.

Programacion en C + Python

ITodo el material necesario sera
suministrado por el tutor.

ETC

/Andrés Roldan Aranda

Experim
ental

Disefo y fabricacion de una fuente de alimentacion de alta tension
Ipara etapa de extraccion de iones de un generador de plasma.

ETalumno aplicara los conceptos e diseno de fuentes de
alimentacion para un caso donde los requerimientos de alta tension
son necesarios para atraer particulas en una fuente de iones.

Se utilizaran dobladores de tension y una elevar la tension de salida y [Instrumentacion electrénica, electrénica de
'se monitorizard la tensién/corriente entregada. Se realizara un lpotencia.
primer prototipo para usarlo en un Fusor.

£l alumno podré desarrollar su TFM en los laboratorios del Grupo de
Electronica Aeroespacial

LT Spice, ALTIUM

ETC

/Andrés Roldan Aranda

Disefio de un dispositivo 10T a 2.4 GHz compatible con
larquitectura Tasmota

El alumno realizara una actualizacion de un diseno de un dispositivo
10T para instalacion domética de bajo consumo. La frecuencia del
lenlace de control seré a 2.4 GHz. Si incluira el disefio y simulacion de

Ia antena del [OT. " ]
Programacién de microcontroladores.

s o N - Sensores e instrumentacion electrénica.
Se realizaran pruebas de alcance para obtener maxima distancia

permitida entre el emisor y receptor. Se pondra especial atencion a
minimizar el consumo del dispositivo. Se realizaran pruebas para su
posible conexion a una red de sensores Zigbee.

Python, Matlab y Arduino IDE

ETC

/Andrés Marfa Roldan Aranda

Generacion de sefiales de radiofrecuencia mediante un ADALM-
Pluto para su uso en el control de la excitacién a una cavidad
resonante mediante programacion de un SoC.

El alumno desarrollara trabajara en :

- Generacién de sefales de radiofrecuencia mediante un
IADALM-Pluto controlado desde un PC.

- Se conectara a la instrumentacion electrénica del laboratorio
mediante Python

- Usando un SoC de Xillinx y programando con Vivado,
lempotrara el algoritmo de control de un LLRF en el dispositivo.

Matlab, Python, TC/TP, script, Visual Studio
(Code, Programacion C++

Matlab, Python

ETC

Miguel A. Carvajal

Ingeniero de ATIS por determinal

ISensor de ocupacion de aparcamiento basado en magnetémetro.

Manuel Gamez Molina

ETC

Miguel A. Carvajal

Ingeniero de ATIS por determinal

Desarrollo de un radioenlace usando RF-PIC y

ETC

Salvador Rodriguez

Juan Antonio Lopez

Medidas de tension y temperatura en experimentos de carga y
[descarga de baterias de litio en condiciones pulsadas.

El alumno realizara medidas de tension y
lexperimentos de carga y descarga de baterias de litio en n condiciones
pulsadas con a intencién de caracterizar las celdas

electrénica, modelado y
igestion de sistemas de almacenamiento de
lenergia

Instrumentacion electronica,
programacién en Python,
Matlab/Octave

ICAR

FRANCISCO GOMEZ MULA

IGONZALO OLIVARES RUIZ

Desarrollo de sistemas loT de ultrabajo consumo para control de
regadios.

IBRAYAN JAVIER LARA MARQUEZ

Desarrollo de dispositivos basados en microcontrolador de ultrabajo

consumontegados ¢ una plataforma e Inernet de las Cosas para [Programaclén de micracontroladoresen G+

oo de desafolo ntegrad pars

PC; modulos m\crocontroladores‘
méulos de LoRaWAN,

gestin y control de regadiés de comunidades de regantes, con
lcomunicaciones LoRaWAN y/o LTE NB-loT mediante CoAP, MQTT y
otros protocolos de aplicacion de loT.

Iv/o Python, desarrollo de P
de bajo consumo, redes, “eieconiol

NB-IoT, etc.; plataforma IoT de
control de regadios, incluyendo
SCADA WEB, pasarelas y servidores
COAP, MQTT y LoRaWAN;

ICAR

JAVIER MEDINA QUERO

Disefio y montaje de un robot ligero de impresién 3D con
linteroperabilidad inaldambrica. Caso de estudio sobre alimentacion
asistida

Salvador Garcia Lopez

Breve estudio anatomico e la extremidad superior, el movimiento
de lasarticulaciones, cinemética y de grados de libertad (GDL).
Diserio del brazo robot, con explicacion de las caracteristicas de sus

internos, motores, servomotores, etc.
Método de fabricacion en este caso laimpresién 3D, la técnica de
limpresion, el material, PETG y el proceso de impresion de las
distintas piezas.

|Andlisis de los costes totales del brazo robot, tanto en términos de
disefio, utilizacion de equipos
y materiales.
ICaso de estudio sobre alimentacion asistida para personas

Programacion en Python, C++. Impresion en
3. Programacion motores robéticos.

&

Impresora 3D para construccién del
robot. Placa Raspberry Pi, servos.
Conectividad mediante estandares
interoperables (MQTT, API REST)

TSTC

Javier Ramirez Pérez de Inestrosa

/Alejandro Rodriguez Barroso

Experimé|

Desarrollo de un medidor de permeabilidad magnética para
lcaracterizar microestructuras coloidales

José Carlos Ruiz Lopez

El objetivo de este trabajo es disefiar y construir un dispositivo
lelectronico capaz de medir la permeabllldad magnética de

de particulas bajo el efecto de

lcampos magnéticos y esfuerzos mecanicos tales como cizalla o
icompresi6n. De esta manera, se pretende obtener una
icorrelacion entre las formas y tamanos de las estructuras Disefio de PCBs, Instrumentacion electrénica,
formadas por microparticulas magnehcas y las distintas lconocimientos de sensores y materiales
lecturas de campo inducido. Se prevé que parte del dispositivo [magnéticos

lesté acoplado en un reémetro en el que poder medir
simultdneamente esfuerzos mecanicos, velocidades de
ideformacion y el estado de la muestra coloidal en tiempo real
con el objetivo de permitir un estudio mas detallado del
icomportamiento de estos medios ante esfuerzos externos.

Software de disefio PCB (Eagle),
Medidor RLC, Sensores hall,
redmetro.




