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HARDWARE/SOFTWARE

AT

a

Gonzalo Olivares Ruiz

[Samuel Romero Garcia

Plataforma de ajuste de controladores de multicépteros

loseba Lépez Garcia

Disefio de una estructura mecanica que soporte diversos tipos de
vehiculos no tripulados para la medida de los ngulos de Euler (pitch,
vaw, roll) asi como el empuje y el par de los motores de dichos
vehiculos. Modelado en el espacio de estados del vehiculo.
Simulacion de sistemas de control de UAVs.

(Control Digital de Sistemas Mecatrnicos y
Disefio y control de vehiculos no tripulados

Matlab, Tarjetas arduino,
giréscopos y otros

lsensores.

ISamuel Romero Garcia

/Alberto Guillén Perales

Procesado de sefial en microcontroladores

IAdolfo Cursillo Ngua

(Gbjetivo: Hacer un analisis de [as prestaciones en términos de
latencia y energia consumida por varios mControladores para el
lprocesado de sefiales de audio donde se les aplicara una

6n al sonido. Esta transformacion puede estar basada

Programacién de microcontroladores y
Imicroprocesadores (Arduino, Raspberry Pi

IArduino, Raspberry Pi

len sistemas de IA tales como sistemas difusos y redes

ATC

/Antonio Francisco Diaz Garcia

Implementacién de recursos de virtuaizacién de redes y mejora de
lescalabilidad en Switches White Rabbit

Se estudiara una mejora de la conectividad que ofrecen los

basados en el Drcyec!c con hardware abierto White
Rabbit desarroll el CEf
rabbit.web.cern.ch/).

o FPGAs

ETC

Salvador Rodriguez Bolivar

liuan Antonio Lépez Villanueva

Analisis e
de celdas de bateria

6n de una carga electrénica para descarga

Alvaro Soriano Martinez

Se estudiaran distinos cirtcuitos que puedan realizar la funcién de
carga electrénica. Se implementard una de las alternativas, de
manera que se pueda programar con una Rpi la intensidad de la
lcarga. Se usard en la descarga de baterias de manera controlada.

Modelado y gestién de sistemas de
almacenamiento de energia

Hardware: circuitos de potencia.
Software: programacion python en
Rpi

ETC

lluan Antonio Lépez Villanueva

salvador Rodriguez Bolivar

/Analisis e implementacion de banco de baterias

|Adrian Mudarra Martin

Se montara un banco de baterfa a partir de celdas individuales. Se
prestard especial atencion a los sistemas de carga y monitorizacion y
a 1a posibilidad de realizar balanceo entre las celdas.

IModelado y gestion de sistemas de
almacenamiento de energia

Hardware: circuitos de potencia
Software: programacién python en
Roi

ETC

Almudena Rivadeneyra Torres

Diego Pedro Morales Santos

sistema inteligente de monitorizacion para control de calidad de
lestructuras en grandes superficies

Sonia Gomez Gijon

l objetvo de este proyecto s e isefo ¢ implementacién de una
platafort
lgrandes superﬁ es, que pEvrmla conocer la swluac\on en msnnms
puntos de dichas estructuras. Dicho sistema contard con un conjunto
lde motas sensoras basadas en resonadores LC que serdn leidas por
un médulo de lectura inalambrico dispuesto en un robot que se
desplace por las distintas ubicaciones de las mencionadas motas,
recabe su informacion y la muestre al usuario final. Para alcanzar los
requisitos: - Se disefiara el hardware y software de control de las
otas sensoras (mdulo de control;cleccidn de hardwre, discfio
de las etapas de seftal.- S el
odo de ocvurs (robot) de Jas motas sensoras: Seleccién del rabot
mévil, integracion del médulo de control, recepcion de los datos de
lcada na de las motas sensoras, comunicacién con dispositivo movil
para adaptarse a las preferencias del usuario.

ETC

lAndrés Godoy

Francisco J. Garcia Ruiz

Modelado fisico de dispositivos electrénicos basados en materiales
bidimensionales

Mari Carmen Pardo Martinez

Desarrollo de modelos numéricos con base fisica de

IDispositi

Disefio de

dispositivos basados en materiales bidimensionales (2D). Estos.
modelos se implementaran en forma de librerias para el disefio y
lanalisis de circuitos basados en materiales 2D.

y X
ircuitos analogicos y digitales. Simulacion
circuital con Spice. Programacion en Matlab

Iv/¢ fton.

ETC

Alberto José Palma Lépez

/Antonio Martinez Olmos

Experim
ental

Analysis, design and developing of a solar electronic low-cost
irrigation system for a greenhouse: from hydraulics to loT control
land monitorization

|Antonio Javier Pérez Avila

En este trabajo se disefiara e implementara un sistema de riego
lautomético e inteligente basado en la sensorizacion ambiental de un
invernadero de dimensiones reducidas. El trabajo incluye la
lcomunicacién inalémbrica por protocolo Bluetooth o Wifi con un
dispositivo inteligente (teléfono o tableta) desde el que se tendrd
control del sistema.

lportatil.

Instrumentacién electronica, electrénica de
lpotencia, desarrollo de instrumentacion

Plataforma de desarrollo tipo
IArduino, sensores de temperaturay
lhumedad, placa solar, teléfono mévil
lprogramable.

ETC

Nuria Lépez Ruiz

/Antonio Martinez Olmos

Experim
ental

ISISTEMA DE BALISTOCARDIOGRAFIA PARA AUTOMOCION

Luis Miguel Rondén Rivero

[Disefio y desarrollo de un sistema de balistocardiograffa basado en
sensores actisticos. El objetivo es monitorizar variables fisiologicas
lcomo temperatura, ritmo cardiaco y respiracion en el ocupante de
lun vehiculo.

Instrumentacion electrénica, electronca
lanaldgica, desarrollo de instrumentacion
lportatil

Material de laboratorio, sistemas de
desarrollo basados en Arduin,
teléfono mévil programable.

ETC

/Andrés Roldan Aranda

de del Médulo de de madera en

P
ental

troza y tabla a través de técnicas de tiempo de llegada

Irene Gil Martin

El disefio de un equipo electrénico portatil que realizara la
ladquisicion y andlisis de las sefiales electronicas registradas en dos
sensores piezoeléctricos que recibiran excitacion mecanica
producida por un martillo dinamométrico y la propagacion de la
londa a través de un elemento de madera. Se usaran algoritmos de
modelado del MOE para la estimacion aproximada de la rigidez el
material medido,

Se disefiard una PCB con SMD y taladro

Instrumentacion electrénica, electrénica de
lpotencia, desarrollo de instrumentacién
lportatil, disefio de PCB e integracion con

Y
e integraré en una carcasa Handheld. Los dalos serén almacenados
len memoria SD y enviados de manera inalém
El alumno podré desarrollar su TFM en los boratorios del Grupo de
Electronica Aeroespacial

Plataforma de desarrollo VSC, sensor
IGPS y médulo GPRS.

ETC

/Andrés Roldan Aranda

P
ental

de control de Acelerador de Particulas de RF mediante
FPGA Lattice iCE40HX1K-TQ144

El disefio de un equipo electronico basado en FPGA para el control y
supervision de un acelerador de particulas de 3kW de RF donde se
ldebe coordinar el caudal y temperatura del liquido refrigerante, la
potencia del transmisor, la tension de la fuente de alimentacion del
transmisor, la potencia del pre-amplificador excitador del transmisor,
la monitorizacion de la potencia transmitida y reflejada ex\stenle en
Ia cadena de alimentacion de la cavidad resonante tipo pillbo

lde control distribuida tipo EPICs para que el equipo pueda ser
monitorizado en remoto y mostrara los datos en una pantalla LCD
lcon interfaz Tactil.

£l alumno podré desarrollar su TFM en los laboratorios del Grupo de
Electronica Aeroespacial

Los datos seran entregados por puerto de comunicaciones a una red |

Ipotencia,
CB.

Instrumentacién electrénica, electrénica de

programacion de FPGA, disefio de

Plataforma de desarrollo VSC.

ETC

/Andrés Roldan Aranda

Puan B. Roldén Aranda

Experim
ental

(Control de Criostato para la caracterizacién de dispositivos
electronicos a bajas temperaturas.

Havier Ruiz Nievas

Se realizara un sistema de medida para realizar barridos térmicos a
Imuestras introducidas en un criostato que bajard la temperatura
Ipara la medida de magnitudes en dispositivos RRAM.

El alumno aprenderd a usar una maquina de Wirebonding para
realizar el interconexionado de los sensores al equipo de medida del
criostato y la integracion de la medida con la automatizacién de los
lprocesos de caracterizacion.

El alumno podra desarrollar su TFM en los laboratorios del Grupo de
Electronica Aeroespacial

Disefio de PCB, programacién de
Imicrocontroladores.

Plataforma de desarrollo MATLAB,
sensores de temperatura

ETC

Miguel Angel Carvajal Rodriguez

Pablo Escobedo Araque

Sistema de céracterizacion de paneles fotovoltaicos

Agustin Gallardo de los Reyes

[Se debe desarrollar una PCB basada en un mi

Instr

, Electronica de

determine el punto de maxima potencia (MPP) de un panel
fotovoltaico de al menos 40W usando el transitorio de carga de un
ste de modo, la caracterizacion sera

relativamente rapida. Los datos serdn enviados a un PC usando una
laplicacion desarrollada en Phytom/Matlab para tal fin. Ademss, se
valorars la incorporacién de una pantalla para comunicarse con el
usuario, una tarjeta de memoria y un reloj en tiempo real para poder
lcaracterizar los paneles sin conexién al PC, y asi, trabajar de modo
lauténomo. Una vez determinado el MPP mediante un DCDC se
lcentrara el punto de operacién del panel para obtener es potencia
maxim

[Potencia.

Lab basico de prototipado y test
lelectrénico. Ordenador personal.




ETC

Miguel Angel Carvajal Rodriguez

Pablo Escobedo Araque

Plataforma NFC con capacidad sensora

1 /Antonio Pousibet Garrido

Diserio y prototipado de un sistema de medida dosimétrica con
tecnologia NFC. El estudiante deberd disefiar, montar y validar una
tarjeta preferentemente pasiva (sin bateria) que capte la energia de

in teléfono movil y se comunique con él via NFC. Ademés deberd
desarrollar una aplicacién para teléfono mévil que permita la lectura
de la medida dosimétrica.

Electronica

[ab basico de prototipado y test
electrénico. Ordenador y teléfono
Imovil

ETC

Diego Pedro Morales Santos

Manuel Pegalajar Cuéllar

(Creation of a framework for an interactive evaluation of sensor
fusion algorithms

1 Juan Moro Megias

Development and evaluation of sensor fusion algorithms in the
scope of an autonomous drone flight. A framework for an interactive
levaluation on the performance of the developed algorithms is
necessary to improve, test and analyze sensor fusion algorithms. The
profect was divided ino three difterent teps o versions: « Version

cquiring labelled data. The first version aims to get a scenario
e an o ban ores ith humans, trees and walls and the drone with
lthe sensors mounted. The system must perform the automatic
lacquisition and creation of datasets in the ASL data format.  Version
2.0:: Commands interface. The next version focuses on the control of
the drone, entering the desired state as input to the simulator. A
version 2.1 includes adding the Jetson Nano as the platform that
inputs the desired state, as happens in real world, in this case to the
simulator. « Version 3.0 : Performance visualization. Final version to
st the algorithms with the adeduate GUI and simulation display.
[The framework must resemble the real behavior of a drone platform
freeing the algorithms design from the use of drones. The drone has
three main control entities that communicate via UART and CAN
Flight controller - PH ORANGE SET Pixhawk Orange Cube
+ Pixhawk 2.1: This flight controller boasts good connectivity options
for additional peripherals, a triple redundancy IMU system and all
the features needed to fly any remotely controlled aircraft,
helicopter or multirotor. It controls the power delivered by the
motors (propellers speed) and performs the low-level control of the
vehicle. + Supervisor: AURIX Shield Buddy TC375. » On board
lcomputer In this case, the NVIDIA Jetson Nano 4GB is used as the on
board computer. It is a small but powerful computer designed to
power Al applications. The Jetson Nano is responsible for executing
'the navigation algorithm, receiving the sensor information an
loutputting the desired state (position, orientation, linear and angular
Velocities and acceleration).

TSTC

Huan Manuel Gérriz Sdez

lacob Rodriguez Rivero

Analisis de Granger en sefiales el ctricas en transformadores de
baja y media tension

1 Sergio Ros San Martin

Se pretende hacer un analisis de Ios datos del proyecto PASTORA que
lpretende moniktorizar el funcionamiento de transformadores de
lbaja y media potencia. Este anlsisi empleard el conceprto de
causalidad de Wiener-Granger

Matlab, procesasdo de sefial, modelado de
isefial

Juan Manuel Gérriz Saez

ICarmen Jiménez Mesa

Procesado de imagen médica para inferencia estadistica

Se pretende implementar un marco de trabajo basado en
laprendizaje maquina para comparacién de grupos en el probelma de
inferencia estadistica. Se emplearan bases de datos de resonancia
ménética estructural y funcional para ver las diferencias entre
lcontroles y patologicos.

Matlab, procesasdo de sefial, modelado de
isefial

TFMs que del cursos

ATC

A. Javier Diaz Alonso

IComunicaciones deterministas basados en FPGAs

Megias Nufiez, Carlos

Basado en el estandar tsn para comunicaciones
deterministas basadas en redes ethernet, este proyecto
tratara de optimizar un disefio de referencia dado basado
len fpga, mejorando las prestaciones, delermlmsmo y

d

lancho de banda e integrando esta lentro de

dispositivos fpga de Ultima generacion. Se determinaran
las formas de validacion del determinismo, el impacto de
los elementos criticos en las prestaciones del sistema y
su posible aplicacion en el marco de los sistemas de
interlocks de ifmif-dones.

F ion en C/C++, VHDL y
sistemas digitales de comunicacion

Tarjetas Alveo de Xilinx

ETC

/Andrés Roldan Aranda

Sistema de activacién para iluminacion en

len remoto

1 /Alvaro Mazuecos

Disefio de un sistema que permita la generacion de senales y
patrones de test para pilotos y faros de automocién mediante
el uso de electrénica reconfigurable.

Se desarrollara un conjunto de sefiales lentas para verificacién
de larga duracién que serén monitorizadas mediante
analizador I6gico.

Se realizaré una aplicacién en python y entorno gréfico qt5
para modificar y programar los ciclos requeridos en las sefiales
de test generadas.

Propios de la titulacién

ETC

salvador Rodriguez Bolivar

luan Antonio Lépez Villanueva

Simulacién de respuesta de baterfas de iones de litio con un
modelo de particula tnica incluyendo envejecimiento

1 Lidia La Cal Mantas

Se plantearan fas ecuaciones de un modelo de particula dnica
s una atera de fones de o sl que se afadién modelos
que causas de en (El
modeld resultante, capat de predeci no solo 1 operacion,
sino también la degradacion de la bateria, se implementara
preferiblemente en python, y se usaré para anlizar la respuesta
de la bateria en diversos practicos.

ETC

IANTONIO MARTINEZ OLMOS

NURIA LOPEZ RUIZ

Tarjeta pasiva rfid para medida de co2 en respiracion

1 Pol Riera Gonzalez

Se disenara y contruira una tarjeta rfid flexible con
capacidades sensoras para la medida de co2 en respiracién. Se
basara en un sensor de tipo Gptico para la medida de este gas
y establecerd una comunicacién nfc con un teléfono

para la t 6n de datos.

Instrumentacion, antenas, programacion

ETC

Encarnacion Castillo Morales

/Antonio Garcia Rios

Uso de tecnologias reconfigurables para el control remoto de
lobjetos mediante adquisicién de bioseffales

1 Marta Vilchez Serrano

Este tfm plantea la adquisicion de senales emg a través de un
instrumento basado en dispositivos reconfigurables. Dichas
sefiales seran procesadas y para inferir

lcomandos u érdenes que seran, a su vez, transmitidas
mediante bluetooth a un vehiculo para el control del mismo.
Este vehiculo puede ser desde un sencillo robot auténomo
hasta un dron. En una primera fase se plantea la adquisicion
de sefiales emg con el sistema biosignalplux y el modelado del
procesamiento necesario mediante matlab, para
posteriormente integrar el sistema en una plataforma basada
len psoc y/u otras tecnologias reconfigurables. Con
posterioridad, se realizaré la integracion del sistema a
controlar, siendo posible el desarrollo de diferentes pruebas

de concepto.

Los propios de la titulacién

PSoC, MATLAB, FPGA, Bluetooth




En este tfm se propone el desarrollo de electrodos

p para la 1 de Se trabajara
en el disefio y fabricacion de electrodos con electronica
flexible para lo que sera necesario realizar una

IPSoC. Acondicionamiento y procesado|

23 ETC [Encarnacién Castillo Morales Almudena Rivadeneyra Torres Desarrollo de electrodos impresos para adquisicién de biosefiales Pedro Gémiz Delgado 1 eléctrica ds‘; 'r":ail“z':;‘;‘?: Con los ge |de biopotenciales, caracterizacién PSoC, Editor disefio grafico
) oo
biosefiales con la ayuda de electronica reconfigurable. Se eléctrica
trabajara con sefales ecg, emg y/o eog. Finalmente se
icara i para la 6n de paréa de
interés.
Estudiar la viaiblidad de la aplicacion de metodologia de
Aplicabilidad de la metodologia de gestién de proyectos pm2 de la ) i gestidn de proyectos pm2 de la comision europeaaun Se facilita la guia metodologica y
X . N cabi ) de pri A \vén Carter Sanderson / Isaias royecto de electronica industrial. Estudio generalista unicial y - !
24/25 ICPI |Germén Martinez Montes Begofia Moreno Escobar lcomision europea a un proyecto de electrénica industrial. Romere Sorlano liego particularizar todos los documentos de gestion del Gestion de Proyectos. ltodas las plantillas en formato
Generalidades y aplicacion a un caso concreto. oreecto ol £aa0 concrete gu se ol por pores de los abierto.
lestudiantes
Sistema de reconocimieto de matrriculas basado en
26 TSTC |Juan Manuel Gérriz Saez Sistema automético de reconocimiento de matriculas Julio Hamid Rodriguez i i i

de PAI

maquina con on de los en

base de datos internacional

Matlab, Python
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